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Anwendung

Mit der MOT-S Karte kann man 24V
Gleichstrom-Motoren Vorwarts und Ruck-
warts betreiben. Die Drehrichtung des
Motors ist durch Ansteuerung der ent-
sprechenden Eingange umschaltbar. Die
Umschaltzeit ist mit Hilfe von 2 Jumpern
einstellbar. Zur optischen Kontrolle von
Vorwarts-Ruckwartsbetrieb sind 2 LED's
bestiickt. Wird die Karte im Leerlauf
betrieben (Kurzschluss), so verhalt sich
der Motor wie eine Bremse. Die Ansteue-
rung des Motors erfolgt iber Optokoppler,
wodurch eine galvanische Trennung ge-
geben ist. Die +24V Kartenspeisung bzw.
Motorspeisung kann entweder Uber ei-
nen gesicherten(10A) oder ungesicher-
ten Klemmanschluss erfolgen. Die Klem-
men sind auf dem Print entsprechend be-
schriftet. Die Karte ist fur einen Dauerbe-
trieb von 10A ausgelegt, kurzzeitige Spit-
zen (Einschaltspitzen) bis 30A sind zu-
I&ssig.

Technische Daten

- 24V Gleichstrom-Motor

- 10A Dauerbetrieb

- Vor/Rickwartsbetrieb umschaltbar

- variable Umschaltzeit(35,19.5
8,75ms)

- LED-Anzeige fir Vor-/Rickwartslauf

- Galvanische Trennung
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Speisung
+24V DC, 75mA (ohne Motor)

Lager-/Betriebs-Temperatur
-20...+80/0...+60 Grad Celsius

Anschluss

Die +24V Kartenspeisung bzw. Motor-
speisung erfolgt entweder Uber einen ge-
sicherten (K24V) oder ungesicherten
Klemmanschluss (M24V) vom Klemm-
block 1.

Der Gleichstrom-Motor wird an den Klem-
men M+ und M- vom Klemmenblock 2 an-
geschlossen.

Die Ansteuerung des Gleichstrom-Motors
fur Vorwarts-Rickwartslauf erfolgt tUber
die Klemmanschlusse V, Rund COM vom
Klemmenblock 3. Da es sich dabei um
bidirektionale Optokoppler-Eingdnge han-
delt, kann die Ansteuerung einerseits mit
PNP-Ausgangen (COM=GND), anderer-
seits mit NPN-Ausgangen (COM=+24V)
erfolgen.

Umschaltzeit

Die Umschaltzeit bei Vorwarts-
Ruckwartsbetrieb kann mit Hilfe der Jum-
per J1, J2 verandert werden. Folgende
Konfigurationen und Zeiten sind moglich:

J1, J2 nicht besttickt: 35ms
J1 bestiickt 19.5ms
J2 bestlickt 8.75ms
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MOTOR-SCHALTER MOT-S
1 IC1 IP34063N 1 RN4 Rn 4x4.7k 8P
1 IC2 LM555 2 | L1,L.2 TLS124
1 IC3 GAL 6001-30 1 TR1 Trafo Mot-S
1 IC4 DS0026 2 S1 Sicherungshalter
1 OcC1 TLP620-4 1 10 A trage
1 0cC2 TLP521-4 /PC847-4 2 | J1,J2 Stiftleiste 2R
4 | F1-F4 IRF540 10 | KL1,2,3 Phoenix Klemme KDS 2,5
5 | D1-D5 D RGP10D 1 PR138/94/SE/M3 Kiuhlkorper
2 | D6,D7 D 1N4148 1 Gehause EXT
1 D8 D BZX85C39 1 Print 93140b
1 C3 C 10nF
6 | C4,56,11-13 | C100nF
1 Cc2 C 220pF
1 C1 C 470uF/50V
4 | C7-C10 C 100uF/25Vv
1 R1 R 0.22 Ohm
5 | R2,R6-R9 R 4.7 K'Ohm
1 R3 R 68 Ohm
1 R4 R 1.2 K'Ohm
1 R5 R 3.6 K'Ohm
2 | R10,R12 R 12 K'Ohm
1 R11 R 2.2 K'Ohm
1 RN1 Rn 5x4.7 K 6P
1 RN2 Rn 4x470 8P
1 RN3 Rn 4x1 K 8P
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