4-Achs Positionssteuerung

Die INFO-4KPist der Feldbusknoten
fur hochpréazise und sehr schnelle Po-
sitionierungs- und Regelungsaufga-
ben.

Auf der Karte sind vier komplette, von-
einander unabhéngige Kanale be-
stuckt.

DiePosi-Karteist einereine Peripherie-
Karte, d.h. die rechenintensiven Re-
gelalgoryithmen tibernimmt die Firm-
ware im INFO-Master.

Die Firmware Gibernimmt auch das

Meter odermmundinkrementgenaue
Referenzfahrten.

Ein INFO-PPC Master mit der
PowerPC RISC-CPU regelt
nebst der ganzen Maschinen-
steuerung bis zu 64 Achsen.

Die Karte eignet sich zur Ansteuerung
von Servo-Reglern oder zum Erfassen
von Handréadern. On board befindet
sich ein DC/DCWandler fiir Inc-Geber

Umrechnenvon Inkrementenin Grad, und Naherungsschalter.
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INFO-4KP

Technische Daten

Abtastrate
- Standardmassig:
64 axes 4ms
32axes 2ms
16axes 1ms
8axes 0.5ms
- Rampenprofile z.B. Sinus-Rampe.

4 Incremental-Eingdnge
- RS422, TTLoder 15... 24V
- max. 2.5MHz Z&hlfrequenz

4 Nullpunkt-Eingange
- RS422, TTLoder 15... 24V
- Inkrementgenaue Referenz-Fahrt

4 DAC-Ausgange
- furanaloge Regleransteuerung
- =10Vmit 0.3mV Auflésung

4 Ausgange
- Reglerfreigabe
- 24V/10mAeinzelnisoliert

5V Speisung
- furIncremental-Geber
- 400mAmax.

15V Speisung
- fur4 Naherungsschalter
- 4x20mA max.

Bestell-Nr. INFO-4KP 609416100



INFO-4KP

Software

Die Lageregelung-Software des INFO-
Power PC-Mastersregelt selbsténdig bis
zu 64 Achsen gleichzeitig.

Die Ansteuerung dieser Software kannin
jeder beliebigen Programmiersprache
erfolgen.

Die Achs-Parameter (Regelgewichte,
Normfaktoren, Vorwahlwerte, usw.) wer-
den via die INCO-DLL in den Feldbus-
Master geschrieben. Die Vorwahlwerte
werden in den benutzerspezifischen Ein-
heiten wie z.B. Grad, Meter oder mm
angegeben.

Der INFO-PPC Master ibernimmt und
Uberwacht das ganze Rampen-und Kon-
stantfahren, bremstinkrement genau auf
dem gewtinschten Punktundhéltdiesen
bis zum né&chsten Fahrbefehl. Ausser-
demwird die Auflésung der Inkremental-
Geber softwaretechnisch mittels der 4-
Quadrantenmethode auf 32-Bit erwei-
tert. Jede Achse wird alle 500us
abgetastet, die Regelintervalle dauern je
nach AnzahlAchsen4, 2, 1 oder 0.5ms.
Geschwindigkeitsénderungen wéhrend
dem Fahren, mehrachsiges Bahnfah-
ren (Pull-Mode) sind ebenso moglich wie
vorzeitiges Abbrechen oder NOT-AUS.
Selbstverstandlich kann auch jederzeit
die aktuelle Position gelesen werden.

Weitere Modi:

- Inbetriebnahme-Mode (ohne
Fehleriberwachung)

- Steuerungs- und Simulations-
Mode (ohne Feedback, ohne
Regelung)

- Automatisches Normieren (immer
zwischen 0 ... 360 Grad)

- Automatisches Null-Setzen nach
jeder Fahrt

- Endlosdrehen

- DAC/Increment-Mode (reine DAC-
Ausgabe +10V)und 16-Bit
Incrementalgeber Weg-Erfassung

- DAC/Weg-Mode (reine DAC-
Ausgabe = 10V) und Weg-Erfas-
sung mit Umrechnung in Meter,
mm oder Grad

4-Achs Positionssteuerung

Stecker-Belegungen
d b z

20|+ Vout 0 |O| + Vout 0 Screen
4 10|- Vout 0 |O|- Vout O Screen
6 |O|+ Vout 1 |O| + Vout 1 Screen
8|0|- Vout 1 |O|- Vout 1 Screen
10 |O| + Vout 2 |O| + Vout 2 Screen
12 |O| - Vout 2 |O| - Vout 2 Screen
14 |O| + Vout 3 |O| + Vout 3 Screen
16 |O|- Vout 3 | O| - Vout 3 Screen
18 1O KCO O KEO Gnd
20 1O KC1 O KE1 - 12V
22 10O KC2 (@] KE2 + 12 V
24 1O KC3 O KE3 Gnd
26 oV | INO | cIlNO
28 oV | IN1 | cIN1
30 + 24 V|1 IN2 | cIN2

Stecker 1 R |+ 24 VI N3 1| a3

stehend

DIN41612, Typ F-48

2.8mm Steckzungen

d b z

2 Screen I[/- A O/l + A O
4 Screen I/- B 0|l + B O
6 Gnd O+ 15 V|O|+ 5 V
8 Screen I/- N O/l + N O
10 Screen I/ - A 1|1+ A 1
12 Screen I/- B 1|1+ B 1
14 Gnd O+ 15 V|O|+ 5 V
16 Screen I/- N 1|1+ N 1
18 Screen [/ - A 2|1+ A 2
20 Screen I[/- B 2|1+ B 2
22 Gnd O+ 15 V|O|+ 5 V
24 Screen I[/- N 2|1+ N 2
26 Screen I/ - A 3|1+ A 3
28 Screen I/- B 3|1+ B 3
30 Gnd O+ 15 V|O|+ 5 V

Stecker 2 32 Screen I/- N 3|1+ N 3

stehend

DIN41612, Typ F-48

2.8mm Steckzungen
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4-Achs Positionssteuerung
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Adressierung (blau)

S1(X0) Achse Der Adress-Schalter S2
0 Obis3 ist standardmassig nicht bestiickt.
F 60 bis 63

LED

ProKanal sind 3 LEDs bestiickt, welche folgende Funktionen signalisieren:

rot = Motorregelung aktiv
geb = Motor dreht vorwarts
grun = Synchimpuls Eingang

LEDs am Receiver Modul
LED-Rot = +5V Speisung
LED-Geb = INFO-Link Receiver-Signal OK

Jumper (grin)
DieJumper beeinflussen die Leuchtstéarke der Sende-LED und damit die Segment-
lange des Fiberkabels bis zur nachsten Karte.

Segment-Lénge Jumper-Position

0...10m keindumper
8...30m >10
20...50m >30

Bestiickungsfelder (hellgriin)
Die Inkrementalgeber-Eingange kénnen mit Widerstandarrays fir verschiedene
Gebertypen konfiguriert werden; z.B. RS232, TTL, 15V.

Kundenspezifische Modifikationen sind jederzeit erhaltlich.

Der Typ 4KP-94161Aistzu 100% pinkompatibel mit 4KP-94161.
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INFO-4KP

Spezifikationen

Speisung
+18...32V, 450mA an 24V.

Klimatische Bedingungen

Umgebungstemperatur:

Lager: -20...+80°C
Betrieb: 0... +45°C
Kartentemperatur:

Betrieb: 0...+70°C
Relative Luftfeuchtigkeit

keine Kondensation: 95%

Increment- und Nullimpuls
Eingédnge

bendtigt A,B Spuren

4-fach Auflésung
Eingangsfrequenz max. 2.5MHz
14-BitZ&hler

Softwaremaéssige Erweiterung auf
64-Bit Floatig Point Wegerfassung
Nullimpuls-Eingang positiv aktiv,
min. 400s

RS422 mit 330Q Abschluss
+5Vmit2.5V Schaltpunkt

+ 15V mit 5V Schaltpunkt

DAC-Ausgange

+10V/16-Bit

Auflosung 300pV/Bit
Genauigkeitbesser 10mV
Offset und Gain-Korrekturin
EEPROM (keine Potis)
Offset-Drift max. -1.8mV/Grad
Gain-Driftmax. =0.15%/Grad
Interner Gain-, Offset-Drift und
Fehler der Motor-Endstufe werden
beilLageregelung automatisch
softwaremassig ausgeglichen.

Enable Ausgange

Ausgéange:

V=48V, I =10mA

5/15V Speisung (on board)

5V +10%,-5%, 400mA max.
15V £10%, 20 ... B0mA max.

Montage

SteckerDIN41612, Typ F-48
35mm DIN-Schienenmontage
Abmessungen:

165 x 105 x 45 mm (LxBxH)



INFO-4KP

Anschlisse

Karten-Speisung

Fir die Kartenspeisungreicht ein 3-Pha-
sen Gleichrichter ohne Elko aus. Um
Stérungenzuvermeiden, wirdjedoch ein
Elkovon4’700... 10°'000uF empfohlen.
Die 24V Speisung muss durch ein Netz-
filter gefhrt werden.

Geschirmte Leitungen

Die INC-Geber sind unbedingt mit ge-
schirmten Leitungen und wo immer
moglich mit Differential-Signalen
(RS422) anzuschliessen.

Der DAC-Ausgang muss ebenfalls mit
geschirmten Leitungen an den Motor-
Leistungsteil angeschlossen werden.
Die Schirme zum Motor-Reglerundzum
Inkrementalgeberimmer beidseitig auf-
legen. Um ungewollte Ableitstrome tiber
die Schirmung zuvermeiden, muss ge-
gebenenfalls ein Potentialausgleichslei-
tervorgesehenwerden, insbesonderebei
grosseren Distanzen oder bei verschie-
dener Einspeisung.

Wird ein Frequenzumformer eingesetzt,
sollten dessen Motorenkabel nach Mog-
lichkeit geschirmt verlegt werden.

Speisung der INC-Geber

Der DC/DCKonverter auf der Karte tiber-
nimmtauch die +5V Speisung der INC-
Geber. Eine spezielle Stromversorgung
fur diese Geberkann dadurch eingespart
werden. Als Nullimpulsgeber kénnen
Naherungsschalter benutzt werden, die
ebenfalls von der Karte mit 15V gespie-
senwerden.

Erdung

Die Erdung der 4KP erfolgt tber das
Gehéuse. Der Motor-Regler muss sepa-
rat geerdet werden. Esist daraufzu ach-
ten, dass die Montageschiene sehr gu-
ten Kontakt zur Montageplatte oderzum
Chassis hat, damit die Stérungen ab-
fliessen konnen. Die Inkrementalgeber
werden héufig direkt auf den Motor mon-
tiert. Diese Motor-Geber Kombination
muss unbedingt auch geerdet sein, da
sonst die Geber-Elektronik durch den Mo-
torstrom gestort wird.
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Karten-Speisung
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Zusatzliche Ein- und Ausgange
Die zusétzlichen Ein- und Ausgénge diirfen nur innerhalb des Schaltschrankes
verdrahtet werden. (max. Lénge 1m) Ansonsten missen sie geschirmt verlegt

werden.

Siehe auch INDEL-Verdrahtungsrichtlinie und INDEL-Aufbaurichtlinie.
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4-Achs Positionssteuerung INFO-4KP

Schnittstellen Beschaltung

Incrementalgeber

Die Eingénge der Inkremental-Geberund
Nullimpulse kénnen fiirRS422, TTL oder
15V Eingénge beschaltet werden. Auf
der Karte befinden sich dazu drei Bestiik-
kungsfelder, in die Widerstand-Arrays
gesteckt werden konnen. Dabeimtussen
je zwei Geber und alle Nullimpulse die
e e gleiche Eingangsbeschaltung aufwei-

RS422 sen.

J2 GeberKanalOund 1
J3 GeberKanal2und 3
J4  Null-Impulse Kanal 0 ... 3

RS422 Eingange
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Enable-Ausgange
K ol Die Enable-Ausgénge sind potentialfrei.
Die typische Strombelastung betrégt
°ofe 10mA, die maximale Leerlaufspannung
= E 48V.
TTL
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