Schritt Motor Kontroller IMP-SMC

Mit dem IMP-SMC wird ein 2-Phasi-
ger Schrittmotor angesteuert. Das
Modul beinhaltet den Indexer zur Er-
zeugung der Schrittfrequenz und die
Endstufe bis 4A Peak. Die ausgegebe-
nen Impulse werden gezéhlt und in Schrittmotor

Endstufe

die Positions-Regelung rickgefihrt.
Zusatzlich kann ein IMP-INC Modul fur
inkrementale Wegmessung verwen-
det werden. Das IMP-SMC wird mit
der gleichen Software-Schnittstelle
angesprochen wie die Indel Servo-
Regler oder INFO-4KP.

Anschlussbeispiel

Schrittfrequenz 1MHz

Schrittmotor Spannung USM 24 ...32 Vnc Stecker X1
Speisung fiir 24Vo (X3.2, X4.1) max. 1A Stecker X2
Phasen-Strom len 1,2, 3,4 Areak ot Lo Lis
Stromabsenkung 1/2,1/4 lpn o 2 e
Hold to Standby-Zeit konfigurierbar
Schrittmotor 2-Phasig, Voll-, Halbschritte, OINJEL
Bipolarer Betrieb NP O
NP-Eingang X3: U, l2avnp 18... 32V, TmA (I/O-Speisung) Red O
Stromaufnahme 110 mA@24V I/O-Speisung IMP-SMC
(ohne Last)
Betriebstemperatur 0..+45°C
Lagertemperatur -20...70°C
relative Feuchtigkeit 95%, keine Kondensation
EMV EN 50081-2 / EN 50082-2
Schutzart IP20
Abmessungen HxTxB = 114.5x99x35 Stecker X3
Jumper: Stecker X4
Stromeinstellung Voll-Halbschritt Stromreduzierung LED
Curl Cur0 I, H/F Red s
NP: Nulllmpuls
0 0 1A, 0 Halbschritt 0 oo = 1721, Red:  StromreduzierMode
0 1 2A, . 1 Vollschritt 1 leeo = 1/41,, Rdy:  Endstufe Ready, U, ein
1 0 3A,.. Active: Endstufe Aktiv, Motorbestromt
1 1 4R, .
Anschlisse
0 = Jumper nicht gesteckt 1= Jumper gesteckt NP,: Nullimpuls Eingang (24V)
24V : 24V Ausgang fiir NP (max. 1A)
Wichtig: U,:  SchrittmotorSpeisung
Ab einem Strom von 2A oder ab einer Kiihlkdrper-Temperatur von 65°C muss L1,L2: Phasen Schrittmotor

das Modul mit einem Lifter aktiv gekihlt werden.

m Label & Option

Siehe auch Manual"Anschluss Beispiel IMP-SMC". 610132200 IMP-SMC
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Anschlussbeispiel IMP-SMC

Beschaltung Nullimpuls

24V, X3.2 { 24V vonIMP-5VPS,1/0-Speisung

Fiir die Erfassung des Nullimpuls kdnnen handelsiibliche beriihrungslose

Schrittmotor

Endstufe

Endschalter oder Nocken angeschlossen werden.

Vollschritt Bipolarer Betrieb
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Schrittmotor Speisung
Auf Stecker X4.2, X4.3 wird die Schrittmotor Speisung angeschlossen: Pinout
U,,= 24 ..32V.BeiBedarfkann auch die 1/0 24V vom Netzteil-ModulIMP-5VPS PinX1.1 | L1+Phasel SM Output
. . . Pin X1.2 L1- Output
verwendetwerden, dazu muss eine Briicke von X4.1 auf X4.2 eingesetztwerden. PinXi3 | EMV Erde Output
Imax von Pin X4.1 betragt 1A PinX2.1 | L2+Phase2 SM Output
Die I/0 Einspeisung vom IMP-5VPS Modulund die SchrittmotorEinspeisung U, PinX22 | L2- Output
sind nicht Potentialgetrenntund besitzten ein gemeinsames 0V! PinX23 | EMV. Erde Output
Um Stérungen zu vermeiden, sollte die Schrittmotor Speisung tber Pin X4.2 Pin X3.1 | Nullimpuls Input
: ) Pin X3.2 | I/0 24V(IMP-5VPS)  Output
eingespiesen werden. Pin X3.3 | I/0 OV (IMP-5VPS) Output
Erdung,Schirmung Pin X4.1 | IO 24V(MP-5VPS)  Output
Die Schrittmotor-Kabelmiissen geschirmtverlegtwerden. Der Schirm kann auf E;: ;i:g I%M s()’\’/e'a‘;,lnpg_ssyps) :Em
Erde- Pin X1.3, X2.3 gelegtwerden.

Indel AG @ www.indel.ch Rev. 0106
Tiifiwis 26 XM info@indel.ch
Page2|2

Indelligent Automation

CH-8332 Russikon & +41 (0)44 956 20 00




