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AXIS Tuner

Achsen-
Regelung
optimieren

=» Optimale PID-Werte finden
—> Bode-, Nyquist-, Nichols-Plot

=> Vorhersage auf Basis von neuen Parametern
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Indel Servo-Drives kénnen das Ubertra-
gungsverhalten der Regelstrecke iiber den
gesamten Frequenzbereich analysieren, um
diese im Indel Axis Tuner zu optimieren.

Als Grundlage fiir die Analyse und Optimierung
dientdie Aufzeichnungeines Bode-Diagrammes.
Da die Frequenzanalyse direkt im Servoregler
stattfindet, sind zur Analyse keine zusatzlichen
Messsysteme und Hardware notig.

Offline-Tuning

Das Design der Filter und der PID-Parameter er-
folgt offline im Indel Axis Tuner. Filter und PID-
Parameter kdnnen so lange verandert werden,
bis die Stabilitatskriterien nach Nichols oder
Nyquist erfiillt sind.

Der Indel Axis Tuner berechnet die Ubertra-
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gungskennlinie der Regelstrecke aus dem auf-
gezeichneten Bode-Diagrams und den konfi-
gurierten Parametern und stellt diese in den
entsprechenden Kurven dar. Damit kann der
Anwender auch schwierige Regelstrecken mit
mehreren Resonanzen innerhalb kurzer Zeit
analysieren und in einen stabilen Zustand tiber-
fuihren.

Filter

Zur Beseitigung von Resonanzen und Antireso-
nanzen stehen pro Achse insgesamt 4 BiQuad-
Filter zur Verfligung, welche direkt auf den Soll-
strom wirken. Drei verschiedene Filtertypen
konnen verwendet werden: Low-Pass, Notch,
Two-Load. Zusatzlich kann ein Geschwindig-
keitsfilter nach Luenberger-Beobachter-Prinzip
zugeschaltet werden.
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