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Allgemein

Uber dieses Handbuch

DieseBenutzerhandbuchbeschreibtdie Hardwarederindel COPPeripherie.

Vertrieb und Service
Hersteller
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Tufiwis 26

CH8332 Russikon

Switzerland

info@indel.ch
www.indel.ch

Tel.:+41 44 956 20 00

Support
Indel ACGhietet IhneneinenumfangreichentechnischenSupport:
1 Engineering fur Hardware und Software

1 Weltweiter Supportvia TeamViewer
1 Inbetriebnahme von Steuerungen und Antrieben vor Ort

Disclaimer
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Copyright
©IndelAG

WeitergabesowieVervielfaltigungdiesesDokumentssind,soweitnicht ausdricklichvonindelgestattet,
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f Namensgebung der Uberschriften angepasst.
1 CORMAS?2 Schnittstellen GinLinklastermit RS422/RS485 ur
TTL erganzt.
Rev. 4.2¢ 15.06.2017 D. Richle f  CORLCR mit den KapiteleHinweis zum Gebrauckund «War-
tung und Kalibrierungerganzt.
Rev. 4.27 26.06.2017| D. Richle Bild COPLCR eingefiigin Kapitel28

= =9

Anschlussbild Hiperface, EnDat2.1 disSl| eingefugt bei
CORAXAX2n Kapitel11.3und 12.3
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Version
Rev 4.28

Datum
11.07.2017

Autor
D. Richle

Kommentar

1

CORAX/AX2Z\nschlussbeispiel SSI Feedback korrigiartkapi-
tel 11.3und 12.3

Rev 4.29

18.07.2017

D. Richle

Formatierung Gberprift und Tippfehler korrigiert

Rev 4.30

07.08.2017

D. Richle

CORAX/AX2Module pro CORKnoten spezifiziert
Kapitel11und 12

Spezifikation von CORIAS/MAS?2 fir Motorenregelung
in Kapitel11und 12 eingefigt.

Rev 4.31

24.08.2017

D. Richle

=a =4 =4

Kapitel 7 Einschaltintervall genauer spezifiziert

Kapitel 32 Einleitung angepasst

Korrekturen von technischen Begriffen und Anpassungen a
das IndelVokabular.

Rev 4.32

01.09.2017

D. Richle

Kapitel neu angeordnet
Kapitel 22 CORMC2 eingefiigt
Kapitel 26 CORLVDS eingefluigt

Rev 4.33

04.10.2017

D. Richle

= =4 A =49

= =

Querverweis auf Kapitel 7 in Dokument Kkorrigiert.

Ext_En in Steckerbelegung eingefugt Kapifell.2

Achtung eingefiigt: Ext_En gilt nicht als STO in Kapitkind
Kapitel 12

Brake zuBallast geandert in Kapitel1l.2und Kapitel12.2
Anschlussbeispiel Messucke beim COFADA korrigiert irka-
pitel 16.3

Drehschalteroptionen beim COPAS LEX hinzugeflgt in
Kapitel 10.3

Rev 4.34

22.12.2017

D. Richle

= =

Kapitel 14 CORSL2 eingefugt
CORIT Messbereich der Messbriicke uddr Messbereiclies
* 4" auf#0.01Vangepasstin Kapitel 29

Rev 4.35

06.04.2018

D. Richle

= =4 =

Kapitel 11, Kapitel 12 und Kapitel30

Hinweiszu Drehschalteradressierungn COPKnoteneingefligt
Hinweis zu externer Motorenbremse und H&knsoren einge-
fugt.

Rev 4.36

05.06.2018

D. Richle

Gesamtes DokumerBlocksatz entfernt

Formatierung Uberarbeitet.

Titelbild eingefiigt

Bezeichnungen in den Anschlussbeispielen vereinheitlicht

Rev 4.37

27.09.2018

D. Richle

CORModule Bilder durctRenderBilder ersetzt
CORSHC eingefilgt

Rev 4.38

27.02.2019

M.Bassotti
M. Bleuler

CORLCR Messgenauigkeit Kapitel 27.langepasst
CORSHC Einleitungstext in Kapitel Xuformuliert.

Rev 4.39

26.04.2019

M. Bleuler

Bilder von 5erund 3erKnoten in Kapitel 4 hinzugefigt.

Rev 4.40

13.06.2019

V. Ziillig

CORPTCSteckertelegung X2 korrigiert

Rev 4.41

19.06.2019

V. Ziillig

CORSHCArtikel-Nr. aktualisiert

Rev 4.42

16.07.2019

V. Ziillig

CORAX: externer Bremswiderstand entfernt

Rev 4.3

22.10.2020

C. Leuthold

=A== =A== A= A=A ==

CORIT: Trigger und PWMlasher entfernt durch PWM ersetzi
CORPTC. PWR Ausgdnge umbenannt, Beschreibung angep

11.02.2026
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Rev 4.44|09.11.2020 S. Bartschi | § CORADA: Genauigkeit analog in /out erganzt
Rev 4.45|13.11.2020| S. Bartschi | § CORDEND Produkt hinzugefiigt
Rev. 4.4¢ 07.12.2020 M. Bleuler | ¢ RJ45 Buchsen unter Steckerbelegungen CO®RAS2 und COP
PAS LEX um8(C gedreht.
91 EtherNet/IP Master und Slave unter technische Daten &¢DP
hinzugefigt.
Rev. 4.47 08.03.2021 S. Bartschi | § CORPTC Temperatur Messbereich korrigiert: Neu bis 460°C
statt alt 270°C
Rev. 4.48 16.09.2021 M. Bleuler | q Kapitel CORVCghinzugefiigt
1 Sincos Auswertung von 10 Bit auf 12 Bit korrigiert in Kapitel
11.1und 12.1
Rev. 4.49 23.11.2021 M. Bleuler | § Pin-NummerierungX1 (RJ12) in Kapit&.2angepasst.
Rev. 4.50 16.05.2022 M. Bleuler | q Schaltschwelle in Kapite?0.1von 10+10%Vschach 12 +10%
\bcangepasst.
Rev. 4.51 20.03.2024) M. Fischer | § 6.3.2 Case mit bis zu 3 Slots: Textkorrektur
1 1.2.1 Fax Ngeltscht
Rev. 4.52 15.04.2024 M. Fischer | q§ 17CORDENDBRIld eingefigt, div. Korrekturen
Rev. 4.53 11.02.2026| M. Fischer | q Tabelle in Kapitell1.1 12.1, 31.1Minimale Zwischenkreisspari

nung erganztLink angepasst, div. Korrekturen

11.02.2026

Rev 453 12



'@ I N D E L COPHardware

1.6. Verwendete Begriffe

Begriff | Bedeutung ‘
COP Indel Compact Peripherals
COPRKnoten ModukKnoten bestehend aus mindestens einem Master (CKARS2, CORIAS

oder COPPAS) sowie bis zu 6 beliebi§eripherieModulen

INCO Indel spezifische Softwareschnittstelle der Kommunikation zwischen Compl
und Indel Hardware

Kompaktsteuerung | Ein COFKnoten welcherstand-alone arbeitet. Die Applikationssoftware lauft
dabei auf einem CORIAS oder COMAS?2

CORModule Einzelne COKarten
CORSlot EinCORModul Kartenplatzm COPCase
CORCase Gehéuse fur CORlodule bzw. einen CORnoten

CORSlaveModul Slave Module. Alle COPeripherieModule, ausser Mastermodule und Besop-
pler (COPMAS, COMAS2, COPAS)

Max. Stromaufnahmg Stromaufnahme eines Modules bezogen auf die 24V Kn@paisung des ge-
@24V Knotespeisung Samten CORKnotens

Earth Erdung oder Schutzleitung (PE)
Shield Schirmung oder Erdanschluss fir die Kabelschirmung
1.7. Verwendete Symbole

Wichtiger Hinweis fir den Anwender
n% Das Symbol kennzeichnet wichtige Hinweise fur den Benutzer. Alle Hinweise misse

achtet werden

Achtung
Das Symbol kennzeichnet Informationen, welche bei Nichteinhaltung zu Sactu/ oder
Personenschaden fuhren kdnnen.

Gefahr
a Das Symbol kennzeichnet Informationen, welche bei Nichteinhaltung zu Personensc
| GEFAHR|

den durch Elektrizitat fihren kdnnen

GEFAHR

Www | Hyperlink
Kennzeichnet einen Hyperlink auf eine Datei oder Information im Internet

11.02.2026 Rev 453 13
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2. Sicherheit

2.1. Sicherheitshinweise
Mit folgenden Sicherheitshinweisen wird kein Anspruch auf Vollstandigkeit erhoben. Bei Fradyakdar-
heiten oder Problemen kontaktieren Sie uns bitte.

2.1.1. Qualifiziertes Personal
Nur qualifiziertes Fachpersonal darf Arbeiten wie Transport, Montage, Installation, Inbetriebnahme, Ser-
vice und Wartung ausfihren. Nationale Unfallverhiitungsvorschriften sind einzuhalten.

2.1.2. Dokumentation
LesenSievor Installation und InbetriebnahmedieseDokumentationsowieDokumentationenaufdie ver-
wiesenwerden,vollstandigdurch. FalscheHandhabungkannzuPersonen oder Sachschadenfiihren.
HaltenSiedietechnischenDaten,AngaberzudenAnschlussbedingungesowieUmgebungsbedingungen
unbedingt ein.

2.1.3. ESDSchutz
Die Module beinhalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die durch unsachgemBséandung
beschadigt werden kénnen. Entladen Sie lhren Korper, bevor Sie die Module berlihren. Vermeiden Sie
Kontakt mit hoch isolierenden Stoffen (Kunstfaser, Kunststofffolien, etc.). Legen Sie die Module im span-
nungslosen Zustand auf eine leitfahige Unterlag€ontakte von Steckverbinder der Module und an ange-
schlossenen Kabeln sowie Kontaktzungen an Leiterbahnen nicht berihren.

2.1.4. EMV
FurEM\WerechteVerdrahtungsieheweiteresDokumentINDELVerdrahtungsrichtlineund INDEE Aufbau-
richtlinie sowie sdmtliche VerdrahtungsHinweisein diesemDokument. Beim Einsatzvon Indel
CORModulenim Wohnbereichsind zusatzlicheEMWassnahmeranzuwenden.

WWW INDELEVerdrahtungsrichtlinie

WWW INDELEAufbaurichtlinie

11.02.2026 Rev 453 14
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2.15.

/N

2.1.6.

/N

2.1.7.

2.2.

Schutz gegen berthren elektrischer Teile

Manche COMModule fiihren Spannungen im Niederspannungsbereich, also ibera80¥5\bc Werden
Spannungen im Niederspannungsbereich berihrt, kann es zu lebensgefahrlichen elektrisBhbligen
kommen. Es besteht die Gefahr von Tod oder schweren gesundheitlichen Schaden.

Vor dem Einschalten muss immer sichergestellt werden, dass das Gerat ordnungsgemass mit dem PE
Leiter verbunden ist. Die Erdverbindung muss immer angebracht werden, auch wenn der Knoten nur
kurzzeitig in Betrieb gesetzt wird.

Vor dem Einschalten sind spannungsfiihrende Teile mit mehr alss60¥5\hbcmit geeignetenMassnah-
men gegen direktes Beriihren abzusichern.

Trennen Sie die elektrischen Anschliisse der Module nie unter Spannung. In ungiinstigen Fallen kdnnen
Lichtbégen entstehen und Personen und Material schadigen.

Verantwortlichkeit

Die Indel COMModule sind grundsétzlich nicht ausfallsicher. Bei einem Ausfall ist der Betreiber daftr ver-
antwortlich, dass die Maschine / Anlage in einen sicheren Zustand gefuihrt wird. Der Betreiber ist fur die
Sicherheit verantwortlich.

Beschadigte Module

Beschadigte COMModule dirfen unter keinen Umstanden in Betrieb genommen werden. Dies kann
Sach oder Personenschaden fuhren. Defekte Module kénnen Indel zur Reparatur zuriickgesandt werden.

Bestimmungsgemasse Verwendung

Die CORViodule durfen nur innerhalb der spezifizierten Angaben aus diesem Dokunueit Doku-
menten, auf welche verwiesen wird, verwendet werden.

Die CORViodule sind zum Einbau in ortsfeste elektrische Maschinen/Anlagen bestimelthe zudem
die Niederspannungsrichtlinie sowie die EMRIchtlinie erflllen.

Die bestimmungsgemasse Verwendung ist so lange untersagt, bis festgestellt wurde, dass die Ma-
schine oder Anlage den Bestimmungen

1 der EGEMWRichtlinie (2004/108/EG),

9 der Niederspannungsrichtlinie (2006/95/EG) und

9 der Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) oder deren aktuelleren Stande

entspricht. Ansonsten durfen IndeCORModule nicht in Verkehr gebracht werden.

Der Inverkehrbringer der COModule muss priifen, ob bei seiner Maschine / Anlage neefitere Nor-
men anzuwenden sind.

Dieim Kapitel 7 aufgefuhrten Umgebungsbedingungen missen zwingend eingehalten werden. Um
die Schaltschrankund Umgebungstemperatur auf unte40°C zu halten, sind allenfalls Beluftungs
oder Kuhlungsmassnahmen nétig.

11.02.2026
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3.
3.1.

3.2.

3.3.

Handhabung
Lagerung
Die CORModule kdnnen unter Einhaltung der vorgeschriebenen Umgebungsbedingungen oheitere
Einschrdnkungen gelagemverden.
Reparatur-Dienst
Reparaturen der CORlodule missen durch den Hersteller erfolgen. Die Indel Steuerungskomponenten
kénnen zu Indel zur Reparatur zurtickgesandt werden. Nach der Reparatur sind die Komponenten in ih-
rem Auslieferzustand zurtickgesetzt. Applikationssoftware sowie Konfigurationem gipléscht.
Entsorgung
Die COP Module und deren mechanischen Komponenten besteheiolgendenMaterialien:

1 Stahl Gehéuse

1 Aluminium Kuhlkdrper

9 Elektronische Leiterplatten
Die einzelnen Komponenten miissen fachgerecht entsorgt werden. Alle-®8ule kénnen der Indel AG

zur fachgerechten Entsorgung zuriickgesandt werden. Die Transportkosten gehdmgten des Absen-
ders.

11.02.2026
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4. COP- Indel Kompakt Peripherie

Das kompakte Indel COBystem besteht aus einem aktiven oder passiven Buskoppler und bis zu sechs
individuellen COPModulen. Dies erlaubt eine optimale und individuelle Anpassung an die benétigten
Anforderungen der Kunden.

Ein CORKnoten kann sowohl als Kompaktsteuerung mit eigener Applikation betriebmter in einGin-
Link-System eingebunden werden.

Die Speisung de€ORKnotens erfolgt Uber das Mastarodul mittels 24V Logikspeisung.
Die CORModule werden in einem EMWichten ChromstahiGehéuse untergebracht und montiert.

Es sind diverse Standard Module wie digitale 1/Os, isolierte 1/Os, analoge I/Os, Feedbackmodule, Motoren-
endstufen, kundenspezifische Spezialmodule etc. verfligbar.

Die grosse Flexibilitat erlaubt es Standard Module mit kundenspezifischen Boards zu kombinieren, um
eine ideale Anpassung an das System zu gewahrleisten.

Die Entwicklung kundenspezifischer Boards vereinfacht sich zudem, da nur noch der spezifische Teil ent-
wickelt werden muss. Dadurcheduzierensich die Kosten fir kundenspezifische Entwicklungen dras-
tisch.
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4.1. Ubersicht der CORModule
Die COPPeripherie von Indel verfligt bereits tiber eine grosse Auswahl an Standard Modulen, welche be-
reits im Einsatz sind.
Artikel - Beschreibung
Nummer
CORMAS?2 2x800M 611347505 | Master (2. Generation)
Kapitel: 8 1 800MHz DuaCore ARM CorteX9 Prozessor
i Standalone
1 GinLinkMaster oder GinLiniSlave
9 Feldbuskoppler mit dezentraler Rechenleistung
800M/LITE |[611347500 | Master (2. Generation)
1 800MHz Singlk€ore ARM CorteX9 Prozessor
1 Standalone
1 GinLinkMaster oder GinLirdSlave
1 Feldbuskoppler mit dezentraler Rechenleistung
CORMAS GinMaster |610940810 | Master
Kapitel: 9 _ 1 330MHz PPC
i ey | 1 Stancalone
mdglichérweisf 1 GinLinkMaster
noch 1 Feldbuskoppler mit dezentraler Rechenleistung
reparierbar
GinSlave 610940800 | Master
_ 1 330MHz PPC
e | 1 Stancalone
mdglichérweise 1 GinLinkSlave . .
noch 9 Feldbuskoppler mit dezentraler Rechenleistung
reparierbar
CORPAS 611143600 | Passiver GinLinfeldbuskoppler
Kapitel: 10
nicht mehr
lieferbar, aber
maoglicherweisg
noch
reparierbar
LEX 611143630 | Passiver GinLinfeldbuskoppler und GinLindExpander
CORAX 611145800( Motorenendstufe
Kapitel: 11 1 Bis 2 Motoren pro Modul
1 Bis 48V
9 Schrittmotoren
1 DCMotoren
I Servomotoren
1 Inkrementalgeber Feedback
1 SinCos Feedback
1 Resolver (nur auf Anfrage)
11.02.2026 Rev 453 18
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Label

COPRAX2
Kapitel: 12

Option

2V

Artikel -
Nummer

611552900

Beschreibung

Motorenendstufe

Bis 2 Motoren pro Modul
Bis 72V

Schrittmotoren

DCGMotoren

Servomotoren
Inkrementalgeber Feedback
SinCos Feedback

=& -8 -—a_-98_-42_-9._-2

CORSSI
Kapitel: 13

611143000

6 universelle EncodeEingénge
1 Inkrementalgeber

1 SSiEingange

1 Counter

CORSL2
Kapitel: 14

611143070
nicht mehr lie-
ferbar, aber
maoglicherweisé
noch reparier-
bar

SL2100 Schnittstelle

1 1xSchnittstelle firGalvanometerScanner
von Scanlab

3x Kanale fir X, Y und Z

3x RS42Mterfaces

CORSHC
Kapitel: 15

HSSI

611855720

1xHSSIProtokoll

3x Kanéle fur X, Y und Z

1x RI-45 Schnittstelle

1x RS48%chnittstelle

2x Schnelle digitale Au€ingange

2x digitale Eingénge fur 5V und 24V

1x Power Supply 5V und 24V fir Pilatser

= =4 48 _8_a8_98_4a | _a._-2

SL2

61185540

1xSL2100Protokoll

3x Kanéle fur X, Y und Z

2x RI-45 Schnittstelle

1x RS485chnittstelle

2x Schnelle digitale Au€ingange

2x digitale Eingange fur 5V und 24V

1x Power Supply 5V und 24V fir Pilatser

= =4 —a —a_a_4a_2

CORADA
Kapitel: 16

611042130

Schnelle analoge 1/0s
1 8x analoge Eingéange
i 8x analoge Ausgénge

CORADAPULS

Kapitel: 17

611042900

Universalmodul

4x Hochauflésende Pulsatoren
4x digitale 24V Ausgange

8x digitale 24V Eingange

4x analoge Eingénge

4x analoge Ausgéange

E R I

CORIO
Kapitel: 19

611042400

Digitale 1/0s

1 16x digitale 24V Ausgange
1 16x digitale 24V Eingange

CORIIO
Kapitel: 20

611246500

Isolierte I/Os

1 12xisolierte Ausgange
9 12xisolierte Eingange

11.02.2026
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Label Option Artikel - Beschreibung
Nummer
CORPTC 2X5A 611143400 | Peltier Temperaturkontroller
Kapitel: 21 1 2x Kanal bis 48V und 5A pro Kanal
1 4x PT100 Eingange
1x10A 611143410 | Peltier Temperaturkontroller
1 1x Kanal bis 48V und 10A
1 4x PT100 Eingange
CORMC2 611143440 | Moving Coil Endstufe
Kapitel: 22 1 2xx5Aoder 1x+ 10AEndstufen
CORPVC 611143800 | Einstellbare Spannungsquelle
Kapitel: 23 1 1x Leistungsausgang
1 0..50Vv
9 bis 15A Spitzenstrom
CORPIEZO 611346900 | Piezoendstufen
Kapitel: 24 1 2x Endstufen
1 Interne StepUp Schaltung
9 Total 5W Dauerleistung
COPRSIO 611246100 | Seriatinterface
Kapitel: 25 1 4x RS232 oder RS422/RS485 Interfaces
CORLVDS 611144500 | LVDS Interface
Kapitel: 26 i
COPRHIL 611143100 | Tragerplatine fur Hilscher Module
Kapitel: 27 1 Ethercat Master
i Ethercat Slave
1 Profinet I/O Master
1 Profinet I/O Slave
9 Profibus DP Master
9 Profibus DP Slave
T CANopen Master
1 CANopen Slave
1 DeviceNet Master
9 DeviceNet Slave
CORLCR 611246300 | Messbricke fur L, C, R und Diode
Kapitel: 28 1 1x Messeingang
CORIT 611144600 | Universalmodul
Kapitel: 29 1 2x Hochaufldsende Pulsatoren
1 6x PWM Ausgangé&ED)
1 2x Messbriicken
1 4x Thermocouple mit Temperaturabgleich
1 2x LVD3Sensoren
COPxAX4 611653900 | § 4x Motorenendstufe,
Kapitel: 30 1 PM, D&@otoren
1 Encoder Feedback
11.02.2026 Rev 453 20
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Option Artikel - Beschreibung

Nummer

COPXADIO 611653800 | Universalmodul im CORkormat

Kapitel: 32 2x Pulsator Ausgange mit 1us Auflésung
3x PWM (LED)

8x Digitale Eingange

16x Digitale Ausgange

2x PT100

8x Analoge Eingéange

1x LVDT

E R I EEE)

CORProto-S6 611143700 | Prototypen Board
Kapitel: 33 9 48x 10s ab Spartaé FPGA von Xilinx
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4.2, Zubehor

4.2.1. Indel Komponenten

Folgendes Zubehdr fir die CEMattform kann direkt bei Indel bestellt werden.

Artikel -Nummer | Label | Beschreibung |
611143210 CORCase CORCase, 1 Slot
a7
A
V7 /A
2
611143203 CORCase CORCase, 3 Slots
/
‘m
611143200 CORCase CORCase, 5 Slots
611143207 CORCase CORCase, 7 Slots
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Artikel -Nummer | Label

| Beschreibung |

611144020 CORConnector 1 Stick Federleiste 2x12 polig
Phoenix Contact
DFM(CL,5/12ST-3,5LR

611143240 CORCover 1 Stiick Blindplatte fiir leeren
Slot

610839800 SIGAdapter R312 | Adapter Kabel fiir SIO von RJ

12 auf BSub male, Lange 20
cm

11.02.2026
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4.2.2.

ISy

WWW

WWW

4.3.

Indel Montage

Die COMModule werden standardméssig einzeln und ohne Montage ausgeliefert. Falls eine Montage und
Schlusstest des Knotens durch Indel gewtinscht wird, kann dies durch den Artikel
COPRAssembly mitbestellt werden. Folgende Angaben werden dafiir zusatzlich vom Kunden benétigt:

1 Module welche im entsprechenden Knoten verbaut sind

1 Adressierung der Module innerhalb des C®Rotens

Fir die Bestellungder COPKK=E: DQ AKL <&XXK=E=PQR9kEJC! =KLFR®DMF?
mular ist im Dokumentationsbereich auf der Homepage zu finden.

Beiblatt COPAssembly

Es kann auch eine kundenspezifische Artikemmerangefordert werden. Dies ist beispielsweise dann

natzlich, wenn der COKnoten serienmassig immer mit der gleichen Konfiguration eingesetzt wird. Dazu
AKL <9K =A: D9LL C FLJXXK=EUJIDQCMFxX=CF QHKRALAID,D@F M
ren.

Antrag fiir kundenspezifische Cofssembly Nr.

Pin Bezeichnungen

Fir dasganzeDokumentwerdenfolgendePinBezeichnungerverwendetund eingesetzt.

Funktion Bezeich- Direction |Bemerkung

Digitaler 24V Input D In Bezug auf GND

Digitaler 24V Output D Out Digitaler 24V Ausgang, eigene Speisung
(Vee 10)

Isolierter digitaler Input +D In galvanisch getrennter Input

Isolierter digitaler Input -D In galvanisch getrennter Input

Isolierter digitaler Output +D Out galvanisch getrennter Output

Isolierter digitaler Output -D Out galvanisch getrennter Output

Analog Input A In Bezug auf GND

Analog Output A Out | Bezug auf GND

Analog Input +A In Differenziell

Analog Input -A In Differenziell

5V Speisung fur externe Periphe +5V Out Bezug auf GND

24V Speisung fir externe Periph +24V Out Bezug auf GND

Speisung fur Ausgangstreiber Vce 10 In 24V, Bezug auf GND

Erde Shield Schirmung, Erdung

Erde Earth Erdung

Ground GND Kartenspeisung OV hat gleiches pat#al
wie GND
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Funktion Bezeichnung |Direction |Bemerkung

Inkrementalgeber 0 Eingang A+ Inc 0 A+ In Inkrementalgeber Spur A

Inkrementalgeber 0 Eingang-A Inc0 A In Inkrementalgeber Spur A

Inkrementalgeber 0 Eingang B+ Inc 0 B+ In Inkrementalgeber Spur B

Inkrementalgeber O Eingang-B IncOB In Inkrementalgeber Spur B

Inkrementalgeber 0 Eingang N+ Inc O N+ In Inkrementalgeber Nullimpuls

Inkrementalgeber 0 Eingang-N IncON In Inkrementalgeber Nullimpuls

Eingang fir Thermocouple +TC In

Elemente

Eingang fir Thermocouple -TC In

Elemente

Speisung fur externe Messbriicke +Vcc MB Out

Speisung fur externe Messbriicke -Vcc MB Out

Feedback fur Messbriickenspeisur +FB MB In Messung der MB Speisung fur Sp¢
nungsregelung

Feedback fur Messbriickenspeisur -FB MB In Messung deMB Speisung fur Spar,
nungsregelung

Feedback Messbrucke +MB In Auswertung Messbriicke

Feedback Messbrucke -MB In Auswertung Messbriicke

Speisung Pulsator Ausgang +/-Vcc PULS In

Pulsator Ausgang PULS Out

Motortemperatur MTmp In Eingang fur Motortemperaturfiihler

Zwischenkreisspannung Mot_Ucc In Einspeisung oder Abgriff der Zwi-
schenkreisspannung

SinCos Interface Sin+ 0 In Eingang fur SinCos Interface

Generator Ausgang fur Resolver GEN+ 0 Out

Anschluss Motorendstufe Mot O U Out Motorphase U

Anschluss Motorendstufe Mot 0 V Motorphase V

Anschluss Motorendstufe Mot 0 W Motorphase W

Anschluss Motorendstufe Mot 0 X Motorphase X (Schrittmotor)

Referenzeingang Ref+ In Nullimpulseingang

Referenzeingang Ret In Nullimpulseingang

Anschluss externer Bremswider- Ballast In Bremswiderstand zwischen Ucc ui

stand Ballast anschliessen.
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4.4, Modulbelegung

Folgende Abbildung zeigt die Bezeichnung eines @Qtens in einem COREase mit insgesamt 5 Slots.
Im Slot O ist je nach Anwendung edgtiver Master oder ein passiver Buskoppler vorhanden.
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4.5.

8 &

Adressierung CORKnoten

Die Adressierung des C@hotens ist je nach Anwendungsfall unterschiedlich. Entweder ist der Knoten
in einem GinLinkSystem eingebunden oder arbeitet als Kompaktsteuerung stand-alone Betrieb. Mit-

tels OptionenDrehschalter kénnen verschiedene Einstellungen beim booten des Masters vorgenommen
werden.

Weitere Infos zur Adressierung fur den GBIRS2 sieh&apitel 8.3 auf Seite 3®eitere Infos zur Adres-
sierung fur den COMRIAS sieh&apitel 9.3 auf Seite 36.

Adressierung der einzelnen CORModule
Jedes COFSlaveModul ist mit einem Adressschalter ausgestattet. Jedes der eingesetzten Module inner-
halb des Knotens bengtigt eine einmalige Adresse im Bereich von

0x0 bis 0x7.

Besitzt ein COKnoten COPAX/AX2Moduleoder COPxAX4Module gelten weitere Adressierungsvorga-
ben. Siehe dazgehérigeKapitel.

Die eingestellten Adressen der einzelnen Module missen mit dem Softprajekt Gbereinstimmen.

11.02.2026

Rev 453 27



'@ I N :) E L COPHardware

5.2.

5.2.1.

Elektrische Installation

Hinweise

National geltende Unfallverhitungsvorschriften sind einzuhalten

Die elektrische Installation ist geméss nationalen Vorschriften (Leiterfarben, Leiterquerschnitte, Absiche-

rungen, Schutzleiteranschluss, EMV, etc.) auszufuhren

Speisung COPKnoten

Der COFKnoten muss mit einer 24VDC Spannung versorgt werden

COP-MAS2 /
COP-MAS /
COP-PAS 29 9
_ 1 gy BA/F = s
+24V -)—O — =
£ 5 L3
= o GND _
3
Earth PE / Earth

Speisungsprinzip

Der CORKnoten muss mit einer 24VDC Spannung versorgt werden. Die MastermoduleMX32,

CORMAS und COPAS haben ein 5V und ein 3.3V Netzteil integriert. Die 24V, 5V und 3.3V Speisungen
werden Uber den COBus an alle weiteren Slav®lodule verteilt. Weitere benétigte Speisungen werden
lokal von jedem Modul selbst generietilie Module werden lber das C&Fase geerdet.

COP-MAS2

COP-MAS COP-Slave COP.Case

COP-PAS J/"‘Odu\'% \ x

24vDC | | v |
GND E 12v 12v 12V
3.3v
- 15V
1av
Isv
VL 1L T T
Earth H 200nF 200nF 200nF 20007
= . \_-r— _T _T _T '
. /
- - )
egend: iy
= 24VDC
=== GND
Earth

5V
. 3.3V

11.02.2026

Rev 453 28



©INDEL CoPHardware

5.3.

5.3.1.

5.3.2.

Verdrahtungsvorschriften

Samtliche Kabel mit Signalleitungen und geschalteten Lasten miissen geschirmt ausgeftihrt werden.
Dazu gehoren:

analoge Signale

Zéahlersignale

digitale Signale mit Pegel grosser als 24VDC
Motorerkabel, PWMAusgange, Peltielemente

=a —a —a -2

Strombelastung CORStecker

Die maximale Strombelastung an den Wago und Phoenix Steckern pro Pin betragen:
1 Wago 7131112 / 0370037 / 034000: 6A
1 Phoenix Contact DFMC 1,5/1:3T-3,5LR 8A

Bei hdheren Strombelastungen missen immer zwingend zwei Anschiussparallel verdrahtet werden.

EMV

Geschirmte Kabel mussen unmittelbar vor dem CQRBse mit einer rundumkontaktierenden Bride auf
Erde gelegt werden. Induktive Lasten wie Schitze, Magnetventile, usw. sind mit egrestor Glied(RC
Glied, Diode, ZNR) zu beschalten.

Nur mit dem Einsatz des C@Pase Gehauses von Indel wird die Gewahrleistung folgender Normen von
Indel garantiert.

1 EN 6100&-2
1 EN 61008654

Beim Einsatz eines eigenen Gehéauses liegt die Verantwortung der Einhaltung samtlicheNBiM\én
beim Anwender.
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6. Mechanische Installation

6.1. Hinweise
ng Folgende Hinweise miissen vom Anwender beachtet und eingehalten werden.

Die Montage muss mit geeignetem Werkzeug erfolgen

Die Montage der Geréate darf nur im spannungsfreien Zustand erfolgen

Es muss fiur genligend Kaltluftzufuhr im Schaltschrank gesorgt werden

Die Luftzufuhr muss gefiltert werden damit keine Schmutzpkel in die CORModule gelagenkdn-
nen

= =4 —a -9

Bei Verwendung von Kihlaggregaten muss Folgendes beachtet werden

Es muss dafir gesorgt werden, dass die ausstromende kalte Luft von Kihlaggregaten nicht
direkt an die COModule geblasen wird

Das Kondenswasser von Kiihlaggregaten darf nicht in den Schaltschrank tropfen

Das Kondenswasser von Kiihlaggregaten darf nicht auf elskhe, kew. elektronische Bateile trop-
fen

= =4 —a -8

6.2. Montagevorschriften

Indel Steuerungssysteme mussen fur den Betrieb in einem Schaltschrank oder Klemmenkasige-
baut werden. Die Schutzart sollte mindestens IP54 nach IEC 60529 betragen. DaS&®Pnuss auf ei-
ner metallisch kontaktierenden Grundplatte montiert werden. Es ist daraufazhten,dass die Kontakt-
stellen auf der Grundplatte blank sind.

Bei Verwendung eines anderen Gehauses entfallt die Gewahrleistung fir die elektromagnetische Vertrag-
lichkeit und ESBSchaden (siehe auch Kapitsl3.2).
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6.2.1. KUhlung und Abstéande

Kapitel 7 aufgelisteten Umgebungsbedingungen einzuhalten. Die GRifoten miissen so verbaut wer-
den, dass alle Module senkrecht stehen und die Warme nach oben abstrémen kann.

Nachfolgende Abbildung zeigt ein Beispiel fur die Minimalabstande bei der MontageG@RMadulen.
Die Module mussen immer vertikal verbaut werden, so dass kalte zugefiihrte Luft durch den Knoten stré-
men kann. Stehen die Module waagrecht, besteht die Gefahr eines Hitzestaus uridatiele konnen
zerstort werden. Der seitliche Abstand zu anderen Modulen und Bauelementen betragt mindestens
50mm. Absténde nach oben und unten betragen mindestens 100mm. Allenfalls muss eine zusatzliche
Liftung, beispielsweise mit aktiven Luftern, vorgesehesrden.

g Im Betrieb ist auf ausreichend Kiihlung bzw. Liftung der gesamten ®&@8ten zu achten. Es sind die in

F 3

Top SN
50mm

100mm

100mm

Bottom t
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6.3.

ISy

6.3.1.

6.3.2.

Abmessungen COFCase

Indel bietet zwei unterschiedliche Gehause fiir die G@Bdule an. Nur bei Verwendung eines dieser Ge-
h&éuse garantiert Indel die Einhaltung der ENR6rmen.

Case mit 1 Slot

Dieses Gehause bietet Platz fiCORModul. Es ist fur Anwendungen gedacht, welche mit einem
CORMasterals stand-alone betrieben werden. Das Geh&use muss mit 2x M4 Schrauben befestigt werden.

37.80

1230 83.20

n7z
104.80
129.40

Case mit bis zu 3 Slots

Dieses Gehause bietet Platz fir insgesa®@OPRPModule. Das Gehause muss mit 4x M4 Schrauben befes-
tigt werden.

75.80

50.80

83.20

105
129.40
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6.3.3. Case mit bis zu 5 Slots

Dieses Gehause bietet Platz fur insgesamt 5 @@iflule. Das Gehduse musst 4x M4 Schrauben befes-
tigt werden.

83.20

117

105

0D
0D
0D
.

6.3.4. Case mit bis zu 7 Slots

Dieses Gehause bietet Platz fir insgesamt 7 eMfelule. Das Gehause muss mit 4x M4 Schrauben befes-
tigt werden.

~ 150.20
250, 125.20

117

105
129.40

|
=
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7. Umgebungsbedingungen

Folgende Umgebungsbedingungen gelten fur samtliche GRBdue und missen vom Anwender aje-
A halten werden. Bei Nichteinhaltung erlischt jegliche Gewahnd Garantieleistung von Indel.

Umgebungsbedingung ‘

Schutzartder COPModule IP20

Einschaltintervall(Zeit zwischen Power off und Power on) |>10 S
Umgebungstemperatur: Lager -20 ... 80 °C
Umgebungstemperatur: Betrieb 0..40 °C
Maximale Kihlkérpertemperatur 80 °C
Vibration nach EN 60063-6 0.35 mm
Amplitude, Frequenzgang 10 ... 120 Hz
Schock nach EN 6006827 1 g
Aufwarmzeit analoge Module 15 min
Einbaulage CORodule Vertikal

Relative Feuchtigkeit, keine Kondensation 90 %
Storfestigkeit mit Netzfilter Industriebereich EN 610065-2

Storaussendung Industriebereich EN 610065-4

Elektrische Sicherheit (Spannungsabstande) EN 50178, EN 61010
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8.

8.1.

8.1.1.

CORMAS2(Master 2. Generation)

CORMAZ 6113475xx

Der CORMAS?2 ist der Nachfolger des CO®MRS. Der
CORMAS3st je nach Variante mit einem Singl€ore
oder DuatCore ARM Cortex9Prozessor ausgestattet.
Der CORMAS? ist ein universelles CBdard fir den
Einsatz als Kompaktsteuerung. Er kann entweder
Stand Aloneoder als GinLinkSlave betrieben werden.
Bis zu sechs beliebige Caodule kdmenvondem
Masterangesprochenwerden. Als CPABoard einer
Kompaktsteuerung fiihrt der CORlaster die auf dem
Indel Echtzeibetriebssystem INOS basierende kun-
denspezifische Maschinensoftware aus. Er steuert uni
koordiniert samtliche Peripherie: analoge und digitale
Ein-und Ausg@nge, Achsen, Zahler, kundenspezifische Elektronik, etc. Wird der-RI@fer alsGinLink
Slave eingesetzt, dient er als aktiver Buskoppler mit eigener CPU. Die dezentrale Rechenleistunfjikann
die Vorverarbeitungvon Signalen und fiir die Ausfuihrung von kundenspezifischen Algorithmen genutzt
werden.

Technische Daten
Option 2x800M

FolgendetechnischeDaenbeziehensichaufdie Option2x800M

Prozessor ‘

Prozessor ARM CortexA9

Anzahl Cores 2

CPUClock 800 MHz
DDRRAM 256 MB
FlashPROM 8 MB
NVRAM 512 kB
Erweiterbarer Speicher SDCard Adapter

Floating Point Unit Ja

1 x 1GBit Ethernet
1 x GinLink
1 x Serielle Schnittstelle RS282er RS422/RS48

Schnittstellen GinLinkMaster T
1
1
1 1 x Serielle Schnittstelle TTader RS422/Rs485
1
1
1

2 x GinLink
1 x Serielle Schnittstelle RS282er RS422/RS48
1 x Serielle Schnittstelle TTL oder RS422/Rs485

Schnittstellen GinLinkSlave

Max. COMBusfrequenz 16 kHz
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Logikspeisung

Nennspannung 24-20% +30% Vbe

Absicherung 8A, Flink

Max. Stromaufnahme @24V Knowgeisung| 300

8.1.2. Option 800M/LITE

Folgende technische Daten beziehen sich auf die Option 800M / LITE

Prozessor

Prozessor ARM CortexA9

Anzahl Cores 1

CPUClock 800 MHz
DDRRAM 256 MB
FlashPROM 8 MB
Floating point unit Ja

Schnittstellen GinLinkMaster 1 x 1GBit Ethernet
1 x GinLink
1 x Serielle Schnittstelle RS282er RS422/RS48H1

1
1
1
1 1 x Serielle Schnittstelle TTader RS422/RS485
1
1
1

Schnittstellen GinLinkSlave 2 x GinLink
1 x Serielle Schnittstelle RS282er RS422/RS48"

1 x Serielle Schnittstelle TTL oder RS422/RS48"

Max. COmBusfrequenz 16 kHz
Logikspeisung

Nennspannung 24-20% +30% \be
Absicherung 8A, Flink

Max. Stromaufnahme @24V Knotggeisung| 300 mA
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8.2. Steckerbelegung
X9 X8 X1 S1 X10 X29
1
| | I
654321 3 2 1
000000400
L | |
246
135
X5
Bezeichnung | Beschreibung
X9 GinLink In
X8 GinLink Out LAN
X1 SDCard Slot
1) Funktionalitéat von X8 &ndert abhangig der Drehschalterstellung (S1). Siehe Kegisel
1
2
3 DTR pTx
X5 Rdl2 4 DSR pRX
5 GND
6 Earth/Shield
RS422/485: Abschlusswiderstand kann extern angeschlossen werde
RS485: RX und TX Leitungeiissen extern miteinander verbunden werden.
Bezeichnung | Beschreibung
S1 Options-Drehschalter
Bezeichnung | Pin Nr. |Beschreibung TTL | Beschreibung RS422/485
1 Rx pTx
2 TX nTx
3 - nRx
x10 4 i PRx
5 5V
6 GND
Abschlusswiderstand zwischen 3 und 4 ist 120 Ohm
RS485: RX und TX Leitungen mussen extern miteinander verbunden werden.
Bezeichnung | Pin Nr. Beschreibung
1 24V
229_ 2 GND
peisung 3 Earth
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8.3. Options-Drehschalter

Mittels OptionsDrehschalter kanrbestimmt werden, in welchem Zustand der Master gebootet wird.
Nachfolgende Tabelle Zeigt die verschiedenen ZustandeBarugdes OptionsDrehschalters und den
moglichen Kombinationen.

0x0 Standard Slave

0x1 X X Standard Master odestand-alone

0x2 X X X Master mit DefauliP

0x3 X Slave im Notsystem

0x4 X Slave mit Debug AN

0x5 X X Master/Slave mit Debud AN im
Notsystem

0x6 X X Slave mit Debug AN und Default
IP

0x7 X X X Master/Slave mit Debud AN im
Notsystem und DefaulP

0x8 ... OxF Reserve

Notsystem

Der Master bootet im Indel Notsystem.

GinLink-Master
Der CORMAS? ist gleichzeitig auch GinLiMaster. Damit kénnen weitere Indel Module via GinLink ange-
sprochen werden. Dies kommt zuBinsatz, wenn der CORMAS?2 als Applikatiomeaster eingesetzt wird.

LAN
Die GinLink Out Buchse wird zu einer 1 GBit LAN Schnittstelle. Dies ermdglicht die Kommunikiation
INCO zu einem Host Computer.

Default-1P
Die IP des Maste$ AN Schnittstelle) ist standardassig 192.168.1.251
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8.4. Anschlussbeispiele
RS232
‘ COP-MAS?2 X5 RS232 connection e, Periphery
1
C— Tx >< C-—— Tx
2
C Rx (_ Ry
~3 DR ~
G >< (= DTR
4
C_ DSR (—-— DSR
MAX3232
5
~ GND |
* { - \- GND
6 shield
_— C— 1eld g~ - (—'— Shield
8.5. Lieferbare Varianten

Der CORMAS?2 ist in zwei verschiedenen Varianten erhéltlich. Beide kdrstand-alone oder als GinLink
Master betrieben werden. Die 2x800M Variante hat einen i@k ARM Corte&9 und verfugt Uber

NVRAM und SRartenSlot.
Die 800M/LITE Variante ist ein GORAS2 mit einem Singi€ore ARM CorteX9 Prozessor, ohne NVRAM
und ohne SEKarten-Slot.

Beschreibung

611347505 CORMAS2

2x800M

DuatCore ARM Cortex9 800MHz, 8MB
Flash, 256MB RAM, 0.5MB NVRAM, FF
CORMaster, 5VPS, 3.3VPS, Gitk-Mas-
ter/ GirLink-Slave, SBCard Adapter,
RS232RS422/RS485 oder TTL

611347500 CORMAS2

800M/LITE

SingleCore ARM CorteX9 800MHz, 8ME
Flash, 256MB RAM, FPU, a@dster,
5VPS, 3.3VPS, Gink-Master, Gihink-
Slave, RS232RS422/RS485 oder TTL

8.6. Zubehor

Beschreibung

610839800

SIOAdapter RJ12

Adapter Kabel fiir SIO von R2 auf BSub
male, Lange 20 cm
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0.

9.1.

CORMAS(Master)

CORMAS 610940800

Der CORMAS st ein universelles CHdard fur den
Einsatz als Kompaktsteuerung. Er kann entweder
stand-alone oder als GinLinkSlave betrieben wer-
den. Bis zu sechs beliebige C®®dule kénnen von
dem Master angesprochen werdenlsACPUBoard
einer Kompaktstewerung fihrt der COMaster die
auf dem IndelEchtzeibetriebssystem INOS basie-
rende kundenspezifische Maschinensoftware aus. E
steuert und koordiniert samtliche Peripherie: ana-
loge und digitale Einund Ausgéange, Achsen, Zahler, kundenspezifische Elektronik, etc. Wird der
COPRMaster als Feldbuslave eingesetzt, dient er als aktiver Buskoppler mit eigener CPU. Die dezentrale
Rechenleistung kann fir die Vorverarbeitung von Signalen und fir die Ausfuhrung von kundenspezifi-
schen Algorithmen genutzt werden.

Technische Daten

Prozessor ‘

Prozessor PowerPC 405

CPUClock 330 MHz
DDRRAM 32 MB
FlashPROM 4 MB
NVRAM 512 KB

Schnittstellen Kompaktsteuerung 1 x 1GBit Ethernet 1 x GinLink
1 x Serielle Schnittstelle RS232

Schnittstellen GinLinkSlave 2 X GinLink
1 x Serielle Schnittstelle RS232

Max. COBusfrequenz 16 kHz
Logikspeisung

Nennspannung 24 0% +30% Voc
Absicherung 8A, Flink

Max. Stromaufnahme @24V Knosgeisung| 310 mA
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9.2. Steckerbelegung
X9 X8 X5 S1 X10 X29
654321
654321 3 2 1
<= ‘oooooo
— — o|0|®

Bezeichnung Beschreibung

X9 GinLink In
X8 GinLink Out / LAN

1) Funktionalitat von X8 andert abhangig der Drehschalterstellung (S1). Siehe Keikel

Bezeichnung | Pin Nr. | Beschreibung
1 Tx
2 Rx
3 DTR
X5 RS232 2 DSR
5 GND
6 n.c.
Bezeichnung  |Beschreibung |
s1 Adressschalter
Bezeichnung | Pin Nr. | Beschreibung
1 Tx
2 Rx
3 -
X10 2 3
5 5V
6 GND
Bezeichnung | Pin Nr. | Beschreibung
1 24V
X29 2 GND
Speisung 3 Earth
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9.3. Options-Drehschalter
Mittels OptionsDrehschalter kanrbestimmt werden, in welchem Zustand der Master gebootet wird.
Nachfolgende Tabelle Zeigt die verschiedenen ZusténdeBarugdes OptionsDrehschalters.
Dreschalter Position | LAN | Beschreibung ‘
0x0 Standard Slave
0x4 X Standardstand-alone
LAN
Die GinLink Out Buchse wird zu einer 1 GBitNSchnittstelle. Dies ermdglicht die Kommunikation via
INCO zu einem Host Computer.
9.4. Anschlussbeispiele
RS232
X5 .
COP-MAS S RS232 connection Periphery
1
C_ Tx C___ T
z X
< Rx C Rx
3 DR
(- (mmt— o1
: X
C DSR C DSR
MAX3232
5
'C GND C GND
‘ Shield - "o C Shield
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9.5. Lieferbare Varianten

Der CORMAS ist in zwei verschiedenen Varianten erhéltlich. Beide besitzen die Fahigtait-alone
betrieben zu werden. Bei Bedarf, in einstand-alone Applikation einen weiteren CORnoten einzuset-
zen, kann ein CORIAS mit der Option Glrink-Master eingesetzt werden. Dieser kann dann mittels Gin-
Link weitere Indel Peripherie ansprechen.

Beschreibung

610940800 CORMAS GirnLink-Slave PPC 330MHz, 4MB Flash, 32MB RAM.
nicht mehr lieferbar, 0.5MB NVRAM, CORaster, 5VPS,

aber moglicherweise 3.3VPS, GinLinBlave

noch reparierbar

610940810 CORMAS GirLink-Master |PPC 330MHz, 4MB Flash, 32MB RAM.
nicht mehr lieferbar, 0.5MB NVRAM, CORaster, 5VPS,

aber moglicherweise 3.3VPS, GinLinklaster

noch reparierbar

9.6. Zubehor

Beschreibung

610839800 SIOAdapter RJ12 Adapter Kabel fiir SIO von R2 auf DSub
male, Lange 20 cm
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10.

10.1.

CORPAS LEXPassiver Buskoppler)

CORPAS 611143600

Der COFPAS wird als GinLinBuskoppler einge-
setzt. Damit kann ein beliebiger CGhoten in ein
GinLinkSystem eingebunden und betrieben wer- S,
den. DieAdressierung erfolgtiber die MAGAdresse. 1§

CORPASLEX 611143G0

Die neue Hardware Revision (ab A) mit zusatzlichem
Stecker fir GinLinkErweiterung.

Sie ersetzt die alte Revision 0.

Link Expander:

IN OUT

| LEX (optional) !

Technische Daten

Buskoppler
Schnittstellen GinLinknach COFBus

GinLinkExpander
Max. COmBusfrequenz 16 kHz
Logikspeisung
Nennspannung 24 20% +30% Vo
Absicherung 8A, Flink

Max. Stromaufnahme @24&Karten Speisun¢ 200 mA
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10.2. Steckerbelegung
X9 X8 S2 S1 X10 X29
654321 3721
@ @ oooooo' olele
. =
X9 X8 X7 S1 X10 X29
— = 654321 3 2 1
@ 000000 4/ele
COPPAS LEX HW RevA
Bezeichnung |COPPAS |COPPAS LEX
X9 GinLink In GinLink In
X8 GinLink Out GinLink Out
X7 - GinLinkLEX
s2 Adressschalter |-
s1 Adressschalter | Adressschalter
Bezeichnung | Pin Nr. | Beschreibung
1 Tx
2 Rx
3 -
X10 2 -
5 5V
6 GND
Bezeichnung | Pin Nr. | Beschreibung
X29 1 24V
Speisung 2 GND
3 Earth
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10.3. Options Drehschalter

Der Drehschalter S1 beim CEHAS LEX wird als Optionsdrehschalter verwendet.

Dreschalter Position | LEX Beschreibung ‘
0x0; Ox2 bis OxF CORPAS
0x1 X CORPAS mit LEX Erweiterung

10.4. Lieferbare Varianten

Beschreibung

611143600 COPRPAS Passiver GinLiniSlaveBuskoppler fir
nicht mehr lieferbar, CORModule, 5VPS, 3.3VPS

aber moglicherweise
noch reparierbar

611143630 COPRPAS LEX Passiver GinLiniSlaveBuskoppler fir
CORModule, 5VPS, 3.3VPS, zusatzliche
EthernetStecker fur GinLinkErweiterung
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11. CORAX (Motorenendstufe)

CORAX 611145800

Das CORAXModulbesitzt zwei Motorenendstufen.
Es werden alle gadngigen Motorentypen unterstitzt.
Als Feedbacksysteme kénnen Inkrementalgeber
oder SinCos Geber angeschlossen werdgnsatz-
lich ist ein integrierter Bremswiderstan@Ballastwi-
derstand)vorhanden.

Fur die Motorenregelung wird ein CENRAS oder
CORMAS2Modulmit einem freien Prozessor Core
im selben CORCase bendtigt. Pro COGRnoten kén-
nenmaximalvier COPAXAX2Module eingesetzt
werden.

Besitz ein COPKnoten COPAX/AX2Modulemissen diese zwingeshmit der Drehschalteradresse 0 be-
ginnen. Weitere®CORAX/AX2Modulefolgen mitaufsteigender Adressierundd.h.bei einem Modulhat
diese die Adresse 0. Bei desisind diese an Adresse Qund 2.Alle GibrigenCORModultypen erhalten die
anschliessenden Drehschalteradressen.

Besitzt der Motor HalSensorenwird im COPKnoten zwingend ein COGRO-Modulbenétigt. HalkSenso-
ren mussen an aufsteigend nummerierten digitalen Eingdngen angeschlossen werden. D.H EaIDIN
1, Hall 2 an DIR und Hall3 an DINB.

Der ExterrREnable Pin (Ext_En) darf nicht als sichere Spannungsabschaltung (STO) interpretiert werden.
Um die Achsen spannungslos zu schalten, muss die Motorenspanniiag (Jcc) abgeschaltet werden.

> & & 0§

11.1. Technische Daten
Anzahl Endstufen 2
Integrierter Bremswiderstand Vv? 51 V5
Minimale Zwischenkreisspannung 24 Voc
Nennzwischenkreisspannung 48 Voc
Maxmale Zwischenkreisspannung 60 Voc
Dauerstrom pro Endstufé 25 Arus
Spitzenstrom (max. 5s) pro Endstufe 5 Arus
Minimale Induktivitat 1 mH
Minimaler Widerstand 0.2 ?
Maximale Leitungslange 20 m
Motor Kabel geschirmt
Motortypen SynchronServomotoren, DéMotoren, Schrittmoto-

ren, Linearmotoren
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Inkrementalgeber Interface

Pegel RS422

Eingangsimpedanz 120 2
Max. Eingangsfrequenz 2.5 MHz
Max. Strombelastung 5V Ausgang 200 mA
Anschlusskabel geschirmt

SinCos Interface

Pegel 1 Vkms
Eingangsimpedanz 120 ?
Max. Eingangsfrequenz 200 kHz
Max. Strombelastung 5V Ausgang 200 mA
Auflésung analog Eingang 16 Bit
Verwertung analog Eingang 12 Bit
Anschlusskabel doppelt geschirmt, paar verdrillt

Max. Stromaufnahme @24V Knofgreisung| - mA

1) Allenfalls ist eine zusétzliche Bellftung nétig um die entstehende Abwéarme abzufiihren
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11.2. Steckerbelegung

X1

X2

113 719]11]13]15|17]19]21]23 315 9 ]11]13]|15}17]19]21]23
[2 4 81012141618202224][ 416 1012141618202224]
| |
Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr
2 | 110 IncO A+ Sin+ 0 In | 1 2| 110 Incl A+ Sin+ 1 In | 1
Clk+ Clk+
4| /0 IncO A Sin0 In | 3 4| /0 Incl A Sin1 In | 3
Clk Clk
6| I/O IncO B+ Cos+ 0 In | 5 6| /O Incl B+ Cos+ 1 In | 5
Data+ Data+
g | /O IncO B Cos 0 In | 7 g | /O Incl B Cos+ 1 In | 7
Data- Data-
10| In Ref+ GEN+0O | Out| 9 10| In Ref+ GEN+1 | Out| 9
12| In Ret GENO/ | Out| 11 12| In Ret GEN1/ | Out| 11
Enc_12Vv Enc_12Vv
14| Out| Enc5V Shield 13 14| Out| Enc5V Shield 13
16 GND Shield 15 16 GND Shield 15
18| In MTmp 0 MotOU | Out| 17 18 MTmp 1 Mot1U | Out| 17
20| In Ext_En MotOV | Out| 19 20| In Ext_En Mot1V | Out| 19
22 GND MotOW | Out| 21 22 GND Mot1W | Out| 21
24| In Mot_Ucc Mot 0 X | Out | 23 24| In Mot_Ucc Mot1 X | Out| 23
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11.3.

>

DGMotor an ein

—

Anschlussbeispiele

Synchronmotor an einer Endstufe

COP-AX

X1, X2

13, 15 -
"/\ J; Shield
a

-317 o Mot U

)18 o Mot V

er Endstufe
X1, X2

COP-AX

__)21 o Mot W

|>

17
—3-—

{19 Mot v

Shield
U
synchronous motor
v
W
13, 15 - P o -
) J: Shield Shield
al
Mot U -
DC-Motor
+

—-)zic Mot W

Synchronmotor an zwei parallelen Endstufen

Die ¥Kabel miissen mindestens 25 cm lang sein, ansonsten kénnen die Endstufen zerstért werden.

ACHTUNg

COP-AX

X1

13,15 -
) £ Shield
-_—

17 ~ Mot U

>

19 MotV

>2LOMotW

)23 o Mot X

COP-AX

synchronous motor

X2
13, 156 7o
) £ Shield
-_—
17 ~ Mot U
19 MotV

)&O Mot W
_)23 Mot X
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/N

Schrittmotor

X1, X2

COP-AX

>

17
— ) —

19
-

__ﬂo Mot W

\ Shi

13,15 -
Shield
b —(O

Mot U

L1+

Mot V

stepper motor
L2+

L1-

L2-

[ 2.

__ﬁo Mot X

Schrittmotor an zwei parallelen Endstufen

Die ¥Kabel missen mindestens 25 cm lang sein, ansonsten kénnen die Endstufen zerstért werden.

X1

COP-AX

13,1
3j a £ Shield
-

17 ~ Mot U

>

19 MotV

)&CMotW

_)210 Mot X

COP-AX

X2
13;15 -
) £ Shield
)-_—
17 ~ Mot U
19 - Mot V

__)21_0 Mot W

)&CMotX

stepper motor
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Inkrementalgeber Feedback

‘ COP-AX X1, X2 Incremental Feedback]
Y ~ Enc 5V (o] Vo
16
GND -
r —-— - GND
ADM3485E 5
Data L Inc A+ C—- — Inc A+
— In |:§:|
4 Inc A
nData C— ne A C—-— Inc A-
ADM3485E 6
Data (__ Inc B+ C—-— Inc B+
— In |:8:|
8 Inc B
nData (— ne B- C-'— Inc B-
DS26LV32 10
RI - (mm—RRET C—-— Inc Z+
" 2 Ref ><>Q<><><><
nRI - C— e C—-— Inc Z-
13,15 .
= (o SHIEID P (mm4 — Shield
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SinCos Feedback

X1,X2 .
COP-AX SinCos Feedback
14
+ 5V (_— Enc_5V C—— — Vce
16
/s GND -~ GND
- - \Z
T sin+
;— {10k} (m C—— — Sin +
>
jm"
1 3 sin-
+ [0k} (- (] — sin-
s ~
5 Cos+
+ 10k C C‘ — Cos +
N =
7 / Cos-
+ {10k} ( (= Cos
s
DS261V32 10
RI C_ Ref+ C—— — Ref +
- |R° 12
~ Ref- - Ref
nRI s I\ ef -
13,15 Shield
= (= 1610 g g (@ shield
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Hiperface Feedback

Hiperface Feedback
— Vce

— GND

+Sin

REFSIN

— +Cos

REFCOS

X1, X2
COP-AX
v {11 Enc_12V
16
GND
L=
1 .
- R 7~ Sin+
I _L == \C
~ X
—
4| @
[ i 3 .
R J_ [7o%] C Sin-
- J_ (o8] CS Cos+
S
g L]
i 7
N j_ (7%} (_ Cos-
ADM3485E 8
Data C Data+
8
nData C Data-

1315
{ Shield P P (_,

Data+

Data-

}— Shield
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EnDat2.1/ SSIFeedback

@ Fir Feedbacksysteme mit einer Speisespannung > 12V benutze Enc_12V (Rirstal) Enc_5V.

COP-AX X1, x2 EnDat2.1/
14 | | SSI Feedback
oy (__ Enc_5V C———Vcc
16 -
GND -
T (- (a GND
f1 Sint /e
10K { {—l— +5in
| |4 I
[] B
| |4
1. D 3 o
T [0} (= (= REFSIN
0 Cos+
——/ 1 (10K} C ( +Cos
| |4 I
i 5
— —
] ’ 7
ﬁ 1 e (= REFCOS
ADM3485E 6
Data C— Data* C— Data+
1w 5
8 Di
nData C— ata- C_ Data-
ADM34B5E 2
Data ( Clir ( Clock+
—n I:E:I
4 Clk
nData C— - C— Clock-
13,15 Shield
= {_ held gt 00000000 lef —1— Shield
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EnDat2.2 / BESCFeedback

@ Fur Feedbacksysteme mit einer Speisespannung > 12V benutze Enc_12V (Birstel) Enc_5V.

X1, X2
COP-AX TN Y EnDat2.2/
14 BiSS-C Feedback
+5Y {_ Enc_5Y C- L e
16
/ GND /-
L (= {= GND
ADM3485E 5
Data C Datat ( Data+
S E
8 Dat
nData C ata- ( Data-
ADM3485E 5
Data (_ Clk~ ( Clock+
— g
1 Clk
nData C - { Clock-
13,15 Shield
= (= 1970 "o * (mmg— Shield

@ Die rein DigitaleRegelung auf die schnellen Absolutwertgeber ist momentan bei den @&@idulen noch
nicht verfigbar!

11.4. Lieferbare Varianten

Art. Nr.: Label Option Beschreibung

61114580 CORAX 2x Motorenendstufe,

PM, SM,D®otoren
SinCog~eedback oder
Inkremental Encoder Feedback
Hiperface

EnDat 2.1

SSI

E I I EE ]
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12. CORAX2 (Motorenendstufe 72V)

CORAX2 611552900

Das COAX2Modulbesitzt zwei Motorenendstufen.
Es werden alle gadngigen Motorentypen unterstitzt.
Als Feedbacksysteme kénnen Inkrementalgeber
oder SinCos Geber angeschlossen werdgnsatz-
lich ist ein integrierter Bremswiderstan@Ballastwi-
derstand)sowie ein Anschluss fir einen externen
Bremswiderstandvorhanden.

Fur die Motorenregelung wird ein CEN?AS oder
CORMAS2Modulmit einem freien Prozessor Core
im selben CORCase bendétigt. Pro COGRnoten kén-
nenmaximalvier COPAXAX2Module eingesetzt
werden.

ginnen. Weitere CORX/AX2Module folgen mit aufsteigender Adressierung. D.h. bei einem Modul hat
diese die Adresse 0. Bei dreien sind diese an Adresse 0, 1und 2. Alle tUbrigeviddiO®/pen erhalten die
anschliessenden Drehschalteradressen.

Wird zusatzlich eine externe Motorenbremse angeschlossen oder besitzt der MotoiSgabloren, bend-

tigt es im CORKnoten zwingend ein CORD-Modul. HaltSensoren miissen an aufsteigend nummerierten
digitalen Eingangen angeschlossen werden. D.h. Hall 1 an DIN 1, Hall 2 an DIN 2 und Hall 3 an DIN 3.

A Der ExterAREnable Pin (Ext_En) darf nicht als sichere Spannungsabschaltung (STO) interpretiert werden.
Um die Achsen spannungslos zu schalten, muss die Motorenspanniiag (Jcc) abgeschaltet werden.

@ Besitz ein COPKnoten COPAX/AX2Module missen diese zwingend mit der Drehschalteradresse 0 be-

12.1. Technische Daten
Anzahl Endstufen 2
Integrierter Bremswiderstand oye ? JI v5
Anschluss fiir externen Bremswiderstand | vorhanden
Minimale Zwischenkreisspannung 24 Voc
Nennzwischenkreisspannung 72 Vbc
Maxmale Zwischenkreisspannung 85 Voc
Dauerstrom pro Endstufé 5 Arus
Spitzenstrom (max. 5s) pro Endstufe 10 Arus
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Motor

Inkrementalgeber Interface

ren, Linearmotoren

Minimale Induktivitat 1 mH
Minimaler Widerstand 0.2 ?
Maximale Leitungslange 20 m
Motor Kabel Geschirmt

Motortypen SynchronServomotoren, D&Motoren, Schrittmoto-

SinCos Interface

Pegel RS422

Eingangsimpedanz 120 ?
Max. Eingangsfrequenz 2.5 MHz
Max. Strombelastung 5V Ausgang 200 mA
Anschlusskabel geschirmt

Max. Stromaufnahme @24V Knotgreisung| -

Pegel 1 Vrms
Eingangsimpedanz 120 ?
Max. Eingangsfrequenz 200 kHz
Max. Strombelastung 5V Ausgang 200 mA
Auflésung analog Eingang 16 Bit
Verwertung analog Eingang 12 Bit
Anschlusskabel doppelt geschirmt, paar verdrillt

mA

1) Allenfalls ist eine zusétzliche Bellftung nétig um die entstehende Abwéarme abzufiihren
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12.2.

Steckerbelegung

X1

X2

113)15]17]19]11]13]15)17]|19|21)23 315 9 ]11]13]|15}17]19]21]23
[2 416 81012141618202224][ 416 1012141618202224]
| |
Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr
2 | 110 IncO A+ Sin+ 0 In | 1 2| 110 Incl A+ Sin+ 1 In | 1
Clk+ Clk+
4| /0 IncO A Sin0 In | 3 4| /0 Incl A Sin1 In | 3
Clk Clk
6| /O| IncOB+ Cos+0 | In | & 6| /O| InclB+ Cos+1 | In | 5
Data+ Data+
g | /O IncO B Cos 0 In | 7 g | /O Incl B Cos1 In | 7
Data Data
10| In Ref+ - 9 10| In Ref+ - 9
12| In Ret Enc 12V | Out| 11 12| In Ret Enc 12V | Out| 11
14| Out Enc 5V Shield 13 14| Out Enc 5V Shield 13
16 GND Shield 15 16 GND Shield 15
18| In MTmp O MotOU | Out| 17 18| In MTmp 1 Mot1U | Out| 17
20| In Ext_En MotOV | Out| 19 20 Ballast Mot1lV | Out| 19
22 Mot GND| MotOW | Out| 21 22 Mot GND| Mot1W | Out| 21
24| In Mot_Ucc Mot 0 X | Out| 23 24| In Mot_Ucc Mot1 X | Out| 23
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12.3. Anschlussbeispiele

Synchronmotor an einer Endstufe

X1, X2

COP-AX2 | 13 1

>

19 ~ MotV

)g‘l o Mot W

—

DCMotor an einer Endstufe

‘ COP-AX2

X1, X2

¢

¢

>

17
—1-—

13, 15
) £ Shield
-

Mot U

19 ~ MotV
—§-—

Mot W

=

Synchronmotor an zwei parallelen Endstufen

X1

synchronous motor

DC-Motor

Die ¥Kabel miissen mindestens 25 cm lang sein, ansonsten kénnen die Endstufen zerstért werden.
A COP-AX2

>

)19 O Mot V

_)240 Mot W
)@3 oMot X

COP-AX2

)19 O Mot V

>2LOMotW
)23 O Mot X

synchronous motor
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/N

Schrittmotor

COP-AX2

>

__ﬁo Mot X

Schrittmotor an zwei parallelen Endstufen

X1, X2
13, 15 - - > -
) £ Shield Shi
al
17 ~ Mot U L1+
g stepper motor
19 . Mot V L2+
— - O—|;
-—>2LO Mot W L1- O
L2-
S

Die ¥Kabel miissen mindestens 25 cm lang sein, ansonsten kénnen die Endstufen zerstért werden.

X1
COP-AX2 | 13 15 -
) { Shield
-
17 ~ Mot U
> 19 Mot V

_DZLO Mot W

COP-AX2

ﬁCMOtX

stepper motor

X2
13, 15 )
) J: Shield
-
17 ~ Mot U
19 Mot V

321 0 Mot W

_Dgs o Mot X
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Externer Bremswiderstand
Der minimale Widerstand betragt 15 Ohm. Den externen Widerstand nur am Stecker X2 anschliessen.

COP-AX2 Mot _Ucc
) 24 Mot
X2

0 Ballast

2
J—'-D—O—O— R_min =15 Ohm

o} <20~

Inkrementalgeber Feedback

COP-AX2 X1, X2 Incremental Feedback
14 Enc 5V
R Folal-- (e
16
GND (
e —C {= GND
ADM3485E 9
Data ( Inc A+ ( Inc A+
— In [g]

4 Inc A

nData C_ ne A- C—- — Inc A-
ADM3485E 6
Data C Inc B+ C Inc B+
— In [g]

8 Inc B

nData -— nc e- r—-— Inc B-
DS26LV32 10
RI C Reft C Inc Z+
" 2 Ref ><><><><><><
nRI C— ek C—— — Inc Z-
13,15 Shield

= (= € o - (mmg— Shield
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SinCos Feedback

COP-AX2 X1.X2 SinCos Feedback
14
e ay C Enc_5V ( vee
16
s C GND C GND
1 i
<FreTe™ of -
R
s [ |+
4
- i
— | —
N D 3 i
N _L o C Sin- C Sin -
+ {10k} ’/5 Cos+ (= Cos +
_ _L = . .
Ji==
—{ —+
S
- i
| | —+
| ’ 7
ﬂ» -L e ( Cos- \/_ Cos
DS26LV32 10
- . C Ref+ C Ref +
— e 0000
nRI ( et (_-fRef—
13,15 .
T s Shield g o (= i
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Hiperface Feedback

X1, X2
COP-AX2 Hiperface Feedback
1 '
ey Enc_12V ~ Us
16
GND
L — { - GND
T Sin+
+ _L [T0K] () — +Sin
J I
L
— 3 sin-
+ l {10k} (m REFSIN
5 Cos+ ~
+ L {10k} +Cos
J =
I 7 Cos-
—r T (s REFCOS
ADM34B5E
Data Data+ N Data+
nData Data- C Data-
13‘158h' Id
T AG e "9- (=g Shield
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EnDat2.1/ SSIFeedback

['% Fur Feedbacksysteme mit einer Speisespannung > 12V benutze Enc_12V (Pin 11) anstatt Enc_5V.

COP-AX2 x1.x2 EnDat2.1/
14 {0 (o SS| Feedback
oy (= Enc_sv ~ Up
16
=G (=}— anD
| Sin+
0K - (] +Sin
3 Sin-
I (- (mmt— REFSIN
5 Cos+
{10k} C (= +Cos
(7 Cos- : : : 7~
[0k} — { —— REFCOS
ADM3485E
Data - Data* Data+
T @ W
nData G Data- (_ Data-
ADM3485E 2
Data o (= Clock+
4 Clk:
nData C - {a Clock-
13,15
- (- SHIEId g, ‘o' (m=g — Shield
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EnDat2.2 / BESCFeedback

@ Fur Feedbacksysteme mit einer Speisespannung > 12V benutze Enc_12V (Pin 11) anstatt Enc_5V.

COP-AX ' EnDat2.2/
14 BiSS-C Feedback
+5V C_ Enc_5V \r___ L Ve
16
~ GND I
L { G GND
ADM3485E 6
Data C Data+ C Data+
— - g
8 Dat
nData C ata- C Data-
ADM3485E 2
ata (Gl (ot — Clock+
— - g
4 Clk:
nData (__ = C_ Clock-
13,15
' “Shield '/ )
- C & L 2 C—’— Shield

[@> Die rein DigitaleRegelung auf die schnellen Absolutwertgeber ist momentan bei den @&@idulen noch
nicht verfigbar!

12.4. Lieferbare Varianten

Beschreibung

611552900 COPRAX2 2V 2x Motorenendstufe,

PM, SM, D®otoren
SinCos Feedback oder
Encoder Feedback
Hiperface

EnDat 2.1

SSi

E R EE EE L]

11.02.2026 Rev 453 67



'@ I N :) E L COPHardware

13. CORSSI (Encoder Modul)

CORSSI 611143000

Das CORSSI Modubesitzt insgesamt 6 Schnittstellen
mit RS422/RS485 Pegel. Diese koénnen fir digitale In
krementalgeber Feedbacks, SSI Schnittstellen ge-
braucht werden. Zuséatzlich ist eine 5V Speisung nacl
aussen gefihrt, womit beispielsweise Encoder direkt
versorgt werden Knnen. Somit kann auf den Einsatz
einer zusatzlichen Spannungsquelle verzichtet wer-
den.

13.1. Technische Daten

Inkrementalgeber Feedback ‘

Anzahl méglicher digital Inkrementalgeber| 6

Feedbacks mit Spur A, B, Null

Pegel RS422

Max. Eingangsfrequenz 2.5 MHz
Eingangsimpedanz 120 0
Maximale Auflésung 32 Bit
Eingangsimpedanz 120 0
Max. Stromaufnahme @24V Knogeisung| 200 mA
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13.2. Steckerbelegung
X1 X2
113 719|11|13)15]117]19|21)23 315]17]9]11]13|15417]19|21)23
[2 4 81012141618202224][ 416 81012141618202224]
13.2.1. Steckerbelegung fur Inkrementalgeber Feedback
Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr
2| In IncO A IncOA+ | In | 1 2| In Inc 3 A INc3A+ | In | 1
4| In IncOB IncOB+ | In | 3 4| In Inc3B Inc3B+ | In | 3
6| In IncON INcON+ | In | 5 6| In Inc3 N Inc 3 N+ In | 5
8 GND Enc5V | Out| 7 8 GND Enc5V | Out| 7
10| In Inc1A Inc1A+ | In | 9 10| In Inc4 A Inc4A+ | In | 9
12| In InclB Incl1B+ | In | 11 12| In Inc4B Inc4B+ | In | 11
14| In Inc1N Inc1N+ | In | 13 14| In Inc4 N Inc4N+ | In | 13
16 GND Enc5V | Out| 15 16 GND Enc5V | Out| 15
18 In Inc2 A Inc2A+ | In | 17 18| In Inc5A Inc5 A+ In | 17
20| In Inc2B Inc2B+ | In | 19 20| In Inc5B Inc5B+ | In | 19
22| In Inc 2 N Inc2N+ | In | 21 22| In Inc5N Inc5N+ | In | 21
24 Shield Shield 23 24 Shield Shield 23
13.2.2. Steckerbelegung fur SSI
Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr
2 | Out Clk 6 ClkOo+ | Out| 1 2 | Out Clk 3 Clk3+ | Out| 1
4| In Data G Data0O+ | In | 3 4| In Data 3 Data3+ | In | 3
6 5 6 5
8 GND +5V Out| 7 8 GND +5V Out| 7
10| Out Clk Clk1+ | Out| 9 10| Out Clk 4 Clk4+ | Out| 9
12| In Data t Data 1+ In | 11 12| In Data 4 Data 4+ In | 11
14 13 14 13
16 GND +5V Out | 15 16 GND +5V Out| 15
18| Out Clk 2 Clk2+ | Out| 17 18| Out Clk5 Clk5+ | Out| 17
20| In Data 2 Data 2+ In | 19 20| In Data 5 Data 5+ In | 19
22 b 22 21
24 Shield Shield 23 24 Shield Shield 23
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13.3. Hardware Beschreibung

RS422 Schnittstelle

+3.3V
g Ve
- | Gnd ¥ I‘ > -
1 100pF
2 | RO 7 S
59 nRE nDoRi ¢ o ||I
7| DE DGR\IG—| 100pF
o T
ADM3485E ¢ * D
13.3.1. Lieferbare Varianten

Beschreibung

611143000 CORSSI 6 SSl/Inc Eingange, RS422
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14.

14.1.

CORSL2 (Ansteuerungsschnittstelle von Galvanometer -Scamer)

CORSL2 611143070

Das COPSL2Modul wurde spezielldr das Integrieren
und Ansteuernvon GadvanometerScamervon
SCANLARNtwickelt. Die Kommunikation erfolgt tiber
das SL2100 Protokoll.

Bis zudrei ScannerKanale(X, Y, ZB6nnen an einem
Modul angeschlossen werden. Die Scanaechsen
werden inEchtzeitzu anderen CORAktuatoren koordi-
niert.

Der Scannerwird Uber einennormalen D-Sub9am
CORModulangeschlossenln diesem Zusammenhang

Bild

wird ein externer Adaptebendétigt, in welchem die

galvanische Trennung erfolgSiehehierzu Anschlussbeispielén Kapitel14.3

Technische Daten

SL2-100 Schnittstelle

Max. Stromaufnahme @24V Knotgeisung| 200

Anzahl Schnittstellen 1

Pegel RS 422

Positionierungsauflésung 20 | Bit

Kanéle 3(X,Y, 2)

Abtastfrequenz 2 Kanale (X, Y) 100 "

Abtastfrequenz 3 Kanéle (X, Y, 2) 50

Maximale Kabellange 25 m
mA
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14.2. Steckerbelegung
X1 X2
113]1517]9]11]13]15)17]19]21]23 315 9 111]13|15)17]19]21]23
[2 416 81012141618202224][ 416 1012141618202224]
Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr
2| In -XY_Tx +XY_Tx | In 1 2 | Out| -X_LaserOr +X_LaserQ| Out| 1
4| In -XY_Rx +XY_Rx| In | 3 4| In -X_Fastin| +X Fastin| In | 3
6 | Out| -X_LaserOr +X_LaserO| Out| 5 6| In -N3 +N3 In | 5
8 GND +5V out| 7 8 GND +5V Out| 7
10| In -ZT_TX +ZT_Tx In | 9 10| Out| -Y_LaserOr +Y_LaserOl Out| 9
12| IN -ZT_RX +ZT Rx | In | 11 12| In -Y_Fastin| +Y_Fastin| In | 11
14| Out | -Z_LaserOn +Z_LaserO| Out | 13 14| In -N4 +N4 In | 13
16 GND +5V Out| 15 16 GND +5V Out| 15
18| In A2 +A2 In | 17 18| Out| -Z_LaserOn +Z_LaserO| Out| 17
20| In -B2Y +B2 In | 19 20/ In | -Z Fastin| +Z Fastin| In | 19
22| In -N2D +N2 In | 21 22| In -N5 +N5 In | 21
24 Shield Shield 23 24 Shield Shield 23

1) Ax, Bx, Nx¥daben zum jetzigen Zeitpunkt keine Funktion
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14.3. Anschlussbeispiele

Adapter auf D-Sub 9und interner galvanischer Trennungfiir SCANLAB Scalkopfe

M Scan heads from
COP-sL2 1, "_|— g SCANLAB
Tx " r
‘ A g 8 1 1: +TX K
N ‘—;%o 61X [0}
L Hg—o —H
);gﬁo oﬁ;ﬁ
L | .o il I
o s Pyl PR g K-
— . t
| [ . 3
b
—
}/
Anschlussvon Laser-Scanners Uiber RS422
X2 RS422 connection
COP-SL2 Laser Scanner
3.11,19F r
+Fastin
C_ 1 C-'—+Fastln
- a0
-Fastin
C- C-'—-Fastln
1,917 L o
+LaserOn
C- C-' +LaserOn
C_ -LaserOn C__ -LaserOn
2324
= (- Shield 1q @ —(wmg— Shield

14.4. Lieferbare Varianten

Beschreibung

611143070 CORSL2 SL2100 Schnittstelle

nicht mehr lieferbar, 1 1xSchnittstelle firGalvanometer
aber moglicherweise Scanner von Scanlab
noch reparierbar .. .

P 3x Kanale fur X, Y und Z

1
T 3x RS422 Interface
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15.

15.1.

CORSHC (Ansteuerungschnittstelle von Laser-Scanner)

CORSHC 61185500

Das COFSHC Modul wurde speziell fur die Integration
und Ansteuerung von LaseBcankdpfen diverser
Hersteller entwickelt. Wie beispielsweise Systeme von
Arges oder SCANLAB. Die Kommunikation bei Arges
erfolgt Uber das HSSI Protokoll und bei SCANLAB Uber
das SL2100 Protokoll.

Es kénnen bis zu drei Scann&anale(X, Y, Z)ro Mo-

dul angesteuert und zuriickgelesen werden. Die Scan-
ner werden synchron zu anderen Aktoren wie bei-
spielsweise MultiServeDrives und I/GSysteme ange-
steuert.

Der Kommunikationsaustauch erfolgt Uber ein Ether-
net Kabel (min. Cat 5). Das CEPIC Modul besitzt schnelle digitale Ausgange um den Laser Enable oder
Shutter koordiniert zur Achsenbewegung anzusteuern. Die schnellen digitalen Ausgange kdnnen auch als
schnelle digitale Eingange verwendet werden, beisgiekise fur Triggetmpulse. Zusétzlich kdnnen fir

die schnellen digitalen Einund Ausgéange ein RS48ader TTLPegel gewahlt werden.

TechnischeDaten

SL2-100/ HSSHSchnittstelle

Anzahl Schnittstellen 1

Pegel RS 85

Positionierungsauflésung 20(SL2100) / 16KiSS) | Bit

Kanale 3(X, Y, 2)

Abtastfrequenz 2 Kanale (X, Y) 100 "

Abtastfrequenz 3 Kanéle (X, Y, 2) 50

Maximale Kabellange 25 m

Anzahl Eingange 2

Nennspannung 5+30% Ve

Schaltschwelle Wi19/veée12 Vb

Grenzfrequenz Eingangsiefpassfilter 2 kHz

Eingangsimpedanz 11.5 c?
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Digitale Eingédnge 24V ‘
Anzahl Eingange
Nennspannung 24+30% Voc
Schaltschwelle Vi 89/Veé5.5 Vb
Grenzfrequenz Eingangsiefpassfilter 2 kHz
12 Cc?

Eingangsimpedanz
Digitale Eingange TTL-Pegel (Fast_input)

Anzahl Eingange 2
Nennspannung 5+30% Vbe
Schaltschwelle VHi 2.3/Vé0.9 Vb

Eingangsimpedanz

Anzahl Ausgange

Digitale AusgangeTTL-Pegel (Laser_On)

Ausgangsimpedanz
Digitale Eingange RS485Pegel (Fast_input)

Max. Ausgangsstrom pro Ausgang A
Max. Ausgangsstrom pro Ausgang, wenn j 2 A
der zweiter Ausgang belastet ist

50 ?

Max. Ausgangsstrom pro Ausgang

Anzahl Eingange 2
GleichtaktEingangsspannung -7 bis +12 Vb
Schaltschwelle vHi 0.2/Vé-0.2 Vbe
Eingangsimpedanz
Digitale AusgangeRS485Pegel (Laser_On) ‘
Anzahl Ausgange

+250 mA

Ausgangsimpedanz

Max. Stromaufnahme @24V Knotgeisung| 200
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15.2. Steckerbelegung
1 12
11 T —=n
[ LA L s Ll I U A U0 ] oy I 1 === ‘%ﬂﬂ:’;.‘:lj Eﬁ
Bezeichnung Pin Nr. Beschreibung
1 Tx0+
2 TxO
3 Rx0+
4 Tx1+
XL/ X2 5 TxL
6 Rx0
7 Rx1+
8 Rx%
Bezeichnung | Beschreibung
X4 Laser On_X/
Fast inpu®
X5 Laser On_Y/
Fast input
1) Ausgang und Eingang haben T-Hegel
Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr
2 Laser_On_Y4 Laser_On_X 1
4 Laser_On_Y| Laser_On_X 3
6 GND GND 5
8| In Din_24V Din0_5V In 7
10| In Din_24V Din1_5V In | 9
12| Out +24\9 +5V Out | 11
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15.3. Anschlussbeispiele

RJ45 auf DSub9Adapterfiir SCANLAB Scakopfe

= RJ-45 SL2-Adapter

C+TX
C-TX

o]
3
3
33
m_h

Laser Scanner

| U-|| r(\l’.b}.ﬂ’ﬁ.lfr ‘v—g;.lqgl ml =

g
9[99 9 9

Tres o | 9:+RX
. o) 5 -RX

Anschliessenvon einem Laser Scanneriber R}45 (z.B. Arges)

COP-SHC 3 3 Laser Scanner
11 11
15 Ledy A o (X1 o LedY A

T LedY K o i LedY K

7| MDI0+ 4 5 MDIO+ [
= MDI0-  JTPO+5 > 1Po+]  MDIO- 5
7 MDI1+ [JTPO-£1 =TrPo-1 MDI+ [
41 o, e Bl voi.
Her o [R2d By BRSRe
6 CT_ TP2-5 5 TP2- 1
71C12  JrPi-§T] 5 TP1- CT 2=
g MDI2+ JTP3+7] [7TP3+] MDI2+ [5
g Mpi2- [P35 P3| wmpbi- 5
107 MDI3+ a 5 MDI3+ [
-13_ MDI3- d d MDI3- ﬁi(s
17 LedG A T T LedG A _ﬁ<4
— LedG K o » LedGK =<

RJ-45 ol ol RJ-45

-—)1—
TTL / RS-485

NG __} |

RS-485 1
( e +Laser On
.
3
~ -Laser On

TTL-Pegel — 'C-

>
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Anschliessenvon einem Laser-Scanner UiberD-Sub9(z.B. SCANLAB)

COP-SHC

(m]
1 Leava g | X1
12 3
7 LedY K u
7 MDIO+ %
3| MDIO TPO+5 ]
7| MDI+ ¥E?+7
£ MDI1 u
Heri fEzd Channel X, Y
71CT_2 QTP1-§]
g MDI2+  JTP3+5
g MDI2-  JTP3-§
g 8
10 MDI3+ al
13| MDI3- z
15| LedG A g
— LedGK w
RJ45 %)
a =
1 a
15 LedY A 3 x2
7] LedYK u
57| MDIO+ %
53] MDID TPO+5]
7| MO+ JTPO-2+
s moi- QIEl+
Fcra ﬁ%*— Channel Z
7]Cr 2 J1e1
g | MDI2+  JTP3457]
g MDI2 TP3-g
10| MDI3+ al
137 MDI3- 2
14| LedGA T
—] LedG K 7]
RJ45 i
X4 /X5
Laser_On_X/Y
TTL-Pegel — {
X6
RS-485

D |\‘

SL2-Adapter

a

o

i (o
1n
[2 IPO+ O
F=-TPO- o

TP1+ o

[4 TP2+ [ -

5 TP2-
6 TP1- —©
7 TP3+ X o
rg TP3- —o
Ly Lo

)

w

I

w
Q,
a SL2-Adapter

[=]

pr

w

12 °©
7 TPO+
£ .,
=N +
[4 TP2+ : [ 5

5 TP2
[6 TP o —©
7 TP3+ ) O
g TP 165925 IS 0

[=]

pr

o

I

(2]

o=

wo

o) =

c+TX
1-TX

:+RX
1-RX

:-TX

+TX

+RX
-RX

Laser Scanner

1 e e

TTL / RS-485

Laser Scanner
z

7 e s e e

1,2
{_ +Laser_On_X/Y

34
7~ -Laser_On_X/Y

ISy

Bestellhinweis:
1 Bei Verwendung deX und YKardle von COPSHC (SL2) wird nur 1 Stidks SL2Adapters bendtigt.

Db (67600700 in 010707570

TTL/ RS-485

1 Bei Verwendung der X, Y, uné&kZAnale werden 2 Stiick des Si@lapters bendtigt.

Anschlussvon Steuersignalen mit RS485-Pegel

COP-SHC

X6

-

RS485 connection

w

XXRRRARX

[12d

fl\/

| '~

g
P!

S

XXRRRNX

YN

g
.

Laser Scanner

+LaserOn

-LaserOn

+Fastin

-Fastin
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15.4.

15.5.

Lieferbare Varianten

611855720

CORSHC

HSSI

= =4 —a —a _a_4a_2

Beschreibung

1xHSSIProtokoll

3x Kanéle fur X, Y und Z

1x RI-45 Schnittstelle

1x RS48%chnittstelle

2x Schnelle digitale Au€ingange

2x digitale Eingange fir 5V und 24V
1xPower SupplybV und 24Vur
Pilot-Laser

61185540

CORSHC

SL2

E R R EELE]

1xSL2100Protokoll

3x Kanéle fur X, Y und Z

2x RI-45 Schnittstelle

1x RS48%chnitstelle

2x Schnelle digitale Au€ingange

2x digitale Eingénge fur 5V und 24V
1x Power Supply 5V und 24V fir
Pilot-Laser

Zubehor

61185545

SL2Adapter

| Beschreibung

Adapter (RJ4%uD-SUB9 SL-A200 Scan-
lab) zu CORSHC Option SL2
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16. CORADA (Analog 10)

CORADA 611042130

Das COfADAModul ist mit 8 schnellen, analogen 16
Bit Ein- und Ausgangen ausgestattet. Die Eingange
sind differenziell, die Ausgange beziehen sich auf GN
der COPKnotenspeisung. Bei den Eingangen kann eil
HardwareFilter konfiguriert werden, welches bis zu
64 Abtastwerten mittelt. Zuséatzlich ist eine 10V Spei-
sung inkl. Feedback fiir den Anschluss einer externer
Messbriicke vorhanden. Die Ausgange kdnnen als
Spannungs oder Stromausgange konfiguriert wer-
den.

16.1. Technische Daten

Analoge Eingénge

Anzahl Eingange 8

Technologie differenziell

Samplingrate ADC 200 kHz
Samplingrate COfBus 1..16 kHz
Spannungsbereiche #0.1,+1,+10, \Y%
Auflésung 16 Bit
Abweichung #10V / +1V /+0.1V <0.01/0.01/0.02 % FSR
Eingangsimpedanz 10 + 0
HardwareFilter V Mittelwertfilter: 4, 32, 64 Werte

Full scale drift 20 ppm/K
Common mode +12 gegeniber GND \%
Anzahl Ausgénge 8

Technologie SingleEndded

Samplingrate fiir alle Kanale 16 kHz
Spannungsbereic 0..5£10 \%
Abweichung Spannungsausgang <0.02 % FSR
Max. Ausgangsstrom im Spannungsmodug 16 mA
Strombereich? 0..20 mA
Auflésung 16 Bit
Abweichung Stromausgang < 0.025 % FSR)
Full scale drift 50 ppm/K
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Briickenspannung 10 \%
Minimaler Lastwiderstand 250 6

Drift 50 ppm/K
Aufwarmzeit 15 min
Max. Stromaufnahme @24V Knotggeisung| 260 mA

1) Das Hardware Filter gilt fiir alle 8 Eingange gleichzeitig
2) Umschalten zwischen verschiedenen Bereichen erzeugt wahrend 120us auf allen Kanélen falsche
Werte

3) FSR: Full ScaleRange Bsp.: +10V Bereich: FSR2EV
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16.2. Steckerbelegung

X1

X2

113]1517]9]11]13]15)17]19]21]23 315 9 111]13|15)17]19]21]23
[2 416 81012141618202224][ 416 1012141618202224]
Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr
2| In +A 01 +A 00 In | 1 2 | Out A01 A 00 Out| 1
4| In -A 01 -A 00 In | 3 4 GND GND 3
6 Shield Shield 5 6 | Out A 03 A 02 Out| 5
g | In +A 03 +A 02 In | 7 8 GND GND 7
10| In -A 03 -A 02 In | 9 10| Out A 05 A 04 Out| 9
12 Shield Shield 11 12 GND GND 11
14| In +A 05 +A 04 In | 13 14| Out A 07 A 06 Out| 13
16| In -A 05 -A 04 In | 15 16 GND GND 15
18 Shield Shield 17 18 GND GND 17
20| In +A 07 +A 06 In | 19 20| Out| -VccMB | +VccMB| Out| 19
22 In -A 07 -A 06 In | 21 22| In -FBMB | +FBMB | In | 21
24 Shield Shield 23 24 Shield Shield 23
Revision Hinweis:
n% 1 Bei HWRevO sind Pin 23 und Pin 24 auf GND gefiihrt
1 Ab HWRevVA sind die Pins auf Shield gefiihrt
Rev 453 82
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16.3. Anschlussbeispiele
Messbriicke
Das Modul besitzt zusétzliche ein Interface fir MMMMCMB |
den Anschluss einer Messbriicke. Die Messbrii-
ckenspannung wird mittels Feedback selbst-
. . . + j—
standig vom Modul geregelt. Die Messung der B B
Briickenspannung erfolgt mit einem beliebigen
analogen Eingang dceCORADAModuls Feme<__1 [‘]
Vee MB[_
+A |
A
16.4. Lieferbare Varianten

Beschreibung

611042130 COPRADA 8 x ADC 16kHz, 16Bit, Multirange,
8 x DAC StroaSpannungsausgénge
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17.

17.1.

17.2.

17.3.

CORDEND(Drahtendkontrolle )

CORDEND 6113468xx

Das COENDwurde speziell entwickelt unden Widerstands-
wert von aufgewickeltem Drahtu ermitteln. Damit kann der
AnwenderRickschlisse Uber diBrahtlangeziehen

Das CORENDSst ein fertiger COKnotenbestehend aus
Messkarten, COMAS?2 inkIMesssoftwaraind GehauseWir
bieten 2Versioren mit je 32 Messkanaleoder 8 Messkanalan.

Version8 Messkanaleé611346810

Technische Daten

Spezifikation Messung

SpezifizierterWiderstands Messbereich  |0.1TRBY W Qy y y Ohm
Wiederholgenauigkeit <2 %
Prufstrom 0..24 mA
Anzahl Kanéle 8 oder 32

Anschlusstechnik 4-Leiter

Leitungen geschirmt

Netzfrequenfilter konfigurierbar 50/60 Hz
Hinweise:

Die Werte gelten unter Laborbedingungen.

Drahtspulen wirkenprinzipbedingt als Antennen und koppeln je nach Geometrie und Elektromagneti-
schen Storfelder am Einsatzort Stérungen ein, welche die Messgenauigkeit beeintrachtigen kénnen.

Die Messung muss mitl&iter Messtechnik erfolgen, also getrennte Leitungen fir Prifstrom und Messsig-
nal. Die Kontaktierungst bei kleinen Widerstandelkritisch und musanit KelvinrKlemmen erfolgen.

Steckerbelegung

Die Steckerbelegung der Messkarten entspricht der CAIPA.
Analog out AX/GND und Analog in +AAX bilden jeweils den Messkanal x.

Hardware Beschreibung

Das COEND nutzt als Messkarten die Hardware @G€RADA Karten.

Die Software des COPEND steuert automatisch den Messvorgang.

Die analogen Aisgngeder Messkartalienenals Stromquellen und lassen derPrifstromdurch die
Drahtwicklung fliessendie analogen Eingédnge messen die Spannung tber der Drahtwicklung.

Die Wahl des Messstromes und des ADC Messbereiches sowie die Filterung und Berechnung des Wider-
standes Ubernimmt die Software automatisch.

Ein Software Filter um Stérungen mNetzfrequenzauszufiltern lasst sictauf 50 Hz oder 60 Henstellen.

11.02.2026
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17.4.

Lieferbare Varianten

Beschreibung

61134632 CORDEND 32Channel Kompletter CORKnoten fur Drahtendkon
trolle, 4 Messkarten fiiB2 Messkanéle,
inkl CORPMAS2 und Gehéause
61134680 CORDEND 8Channel Kompletter COPKnoten fiir Drahtendkon
trolle, 1 Messlarte fiir 8 Messkanaleinkl
CORMAS2 und Gehause
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18. CORADAPULS (Analog IO / Digital 10 / Pulsator)

CORADAPULS 611042900

Das COfADAPULSModul besitzt vier schnelle Push
Pull Ausgéange, vier analogen Eind Ausgangen so-
wie vier digitale 24V Ausgénge und 8 digitale 24V Eir
gange. Die Speisung fir die digitalen Hi@ide Aus-
gange erfolgt extern. Mittels analogem Eingang kann
auch eine PT100 Messung durchgefiihrt werden, wo-
bei jeweils ein analoger Ausgang als Messstromaus-
gang genutzt wird.

18.1. Technische Daten
Anzahl Ausgange 4
Spezifikation Pulsator Siehe Kapitell 8.3
Max. Ausgangsstrom 24V Ausgantje 50 mA
Ausgangswiderstand ROUT 50 6
Anzahl Ausgénge 4
Max. Ausgangsstrom pro Ausgang 1 A
Max. Ausgangsstrom pro Ausgang, wenn 1 2 A
jeder zweite Ausgang belastet ist

Schutz Kurzschlussfest
Digitale 24V Eingange

Anzahl Eingange 8

Nennspannung 24+ 30% Vbe
Schaltschwelle 115 Voc
Grenzfrequenz Einganggiefpassfilter 1.6 kHz
Eingangsimpedanz 12 c?
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PT-100 Temperaturmessung

Anzahl mégliche PTLO0 Messungef 4

Messbereich -40 ... 250 °C
Samplingrate 4 kHz
Auflésung 0.01 K
Relative Genauigkei? 0.5 K
Anschlusstechnik 4-Leiter

Analoge Eingange

Technologie Differenziell

Samplingrate ADC 200 kHz
Spannungsbereiche +0.1,+1,£10 \Y
Auflésung 16 Bit
Eingangsimpedanz 10 + 0
HardwareFilter® Mittelwert-Filter: 4, 32, 64 Werte

Full scale drift 20 ppm/K
Common mode +12 gegeniiber GND \Y
Anzahl Ausgéange 4

Technologie SingleEndded

Samplingrate fur alle Kanéle 16 kHz
Spannungsbereicl) 0..5%10 \%
Max. Ausgangsstrom im Spannungsmodug 12 mA
Strombereich® 0..20 mA
Auflésung 16 Bit
Full scale drift 50 ppm/K
Aufwarmzeit 15 min
Max. Stromaufnahme @24V Knowgreisung| 150 mA

1) Ohneexterne Speisungvtc PULSsind die PULSAusgangentern mit 5Vgespiesen.

2) Die PULSAusgénge sind nicht kurzschlussfest

3) ProPT-100Messung wird eildACals Stromquelle sowie ein ADC Kanal fiir die Spannungsmessung benétigt
4) DieGenauigkeilesPT100Viderstandesst in dieserAngabenichtberiicksichtigt

5) Das Hardware Filter gilt fir alle 4 Kandle gleichzeitig

6) UmschaltenzwischernverschiedenerBereichererzeugtwahrend120usaufallenKanélenfalscheWerte
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18.2. Steckerbelegung

X1

X2

113 719 |11]13]15]17|19]21|23 315]7|9]11]13|15]17]19]21]23
[2 4 81012141618202224][ 416 81012141618202224]
| ]
Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr
2| In D04 D00 In | 1 2| In +A 01 +A 00 In | 1
4| In D05 D01 In | 3 4| In -A 01 -A 00 In | 3
6| In D06 D02 In | 5 6 Shield Shield 5
g| In D07 D03 In | 7 8| In +A 03 +A 02 In | 7
10 GND GND 9 10/ In -A 03 -A 02 In | 9
12 GND \VeclO 11 12 Shield Shield 11
14| Out D02 D00 Out| 13 14| Out A0l A 00 Out| 13
16| Out D03 D01 Out| 15 16 GND GND 15
18 GND GND 17 18 Shield Shield 17
20| In | VcPULS, | WcPULS, | In | 19 20| Out A 03 A02 | Out| 19
22| Out| PULS2 PULSO | Out| 21 22 GND GND 21
24| Out| PUIS3 PUIS1 | Out| 23 24 Shield Shield 23
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18.3. Spezifikation Pulsator Ausgange

Aufldsung ‘

tON min MK
tON max

K

td min

td max

Rl RN R R

... endless

Anzahl Pulse

0.9 A
ton

0.7

0.5 4

0.3 A

0:1

|
010 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110
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18.3.1. Verzogerungszeiten
td(on) turn on delay 65 ns
tr risetime 16 ns
td(off) turn off delay 65 ns
tF fall time 14 ns
A |
D |
90% \
|
|
t
10% PR
i \ » t
It !
Vv d(Oni td(of)|
gen e - -

Y

11.02.2026 Rev 453 90



©INDEL CoPHardware

18.4. Hardware Beschreibung

Pulsator-Ausgange
+5V

Die 4 Pulsator Ausgange kénnen mit 5...24 -
betrieben werden. Die Speisung Vcc > Vec PULS
PULSO1 versorgt die Ausgange PULS 0 ur
1, die Speisung Vcc PULS23 die Ausgéange

PULS 2 und PULS 3. Wenn an Vcc PULSO

und Vcc PULS23 keine Speisung anliegt, R
werden die Ausgangentern mit 5V ge-

spiesen. Die Leitungen fir die Pulsator 4{ N-Kanal 220F
Ausgénge mussen geschirmt verlegt wer- i -_|-
den. Der Schirm muss vor dem C®fdul
mit einer rundum kontaktierenden Schirm-
bride auf die Montageplatte aufgelegt werden. Es ist auf eine gute Verbindung zwisdberGNBAN-
schlissen des Moduls und dem Ground der 24V, bzw. der Vcc PULS Speisung zu achten.

P-Kanal

Rout] > PULS Output

PT-100

Die analogen Eingéange kdnnen auch als-Bd0 Eingange verwendet werden. Die-BT0 Messflihler wer-

den Uber 4Drahtleitungen direkt an das Modul angeschlossen. Um Fehler durch Eigenerwédrmung zu ver-
meiden, fliesst der Messstrom nur wahrend der Messung. Prd @0 Messung wird ein analoger Ausgang
fur die Stromquelle bendétigt.

Digitale Eingange

|
l +—{ 10K l _|Digital Input
nF
10nF I I
Digitale Ausgange |
~_|veelo

Die Speisung der digitalen Hig8ide Aus-
gange erfolgt extern. 4| N-Kanal
Vcce 10 versorgt D 00 bis D 03 :I

[ 22k]
-|||—I I—o
S
=

[— > Digital Output
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18.5. Lieferbare Varianten
Beschreibung
611042900 COPRADAPULS 4 ADC/PTL00 Eingange, 4 DAC Strem
und Spannungsausgange} PULS Aus-
gange,
8 digitale Einund 4 digitale Ausgange
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19. CORIO (Digitale 10)

CORIO 611042400

Die CORIOKarte besitzt16digitale Ein- und 16 digi-

tale Ausgéange. Die 1/Os sind nicht galvanisch getrenr
und das Rferenzpotenzialliegt auf GNDder
CORKnoten Speisung. Die Speisung fir die digitalen
High-Side Ausgange erfolgt extern. Der Status der Eit
speisungen ist in der Software einsehbar.

19.1. Technische Daten

Digitale Eingange

Anzahl Eingange 16

Nennspannung 24+30% Voc
Schaltschwelle ca. 11.5 Voc
Grenzfrequenz EingangSiefpassfilter 1.6 kHz
Eingangsimpedanz 12 Cc?
Anzahl Ausgénge 16

Max. Ausgangsstrom pro Ausgang 1 A
Max. Ausgangsstrom prAusgangwenn je- | 2 A
der zweiter Ausgang belastet ist

Schutz Kurzschlussfest

Max. Stromaufnahme @24V Knowggeisung| 200 mA
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19.2. Steckerbelegung

X1 X2

113]5)17]9|11]13]15]17]19|21)23 113]15])17]9]11]13]15]17]19]21)23

[ I 1

21416 8]10]12]|14]|16|18)20]22]24 214 ]16]8]|10)J12]|14]|16|18)20]22)24

Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr
2 | Out +24V +24V Out| 1 2| In | VcclO21)| VeclO11)| In | 1
4 | Out +24V +24V Out| 3 4| In | VcclO21)] VeclOl1l)| In | 3
6 GND GND 5 6 GND GND 5
8 GND GND 7 8 GND GND 7
10| In D 08 D 00 In | 9 10| Out D 08 D 00 Out| 9
12| In D 09 D01 In | 11 12| Out D 09 D01 Out| 11
14| In D 10 D 02 In | 13 14| Out D 10 D 02 Out| 13
16| In D11 D 03 In | 15 16| Out D11 D 03 Out| 15
18| In D 12 D 04 In | 17 18| Out D 12 D 04 Out| 17
20| In D 13 D 05 In | 19 20| Out D 13 D 05 Out| 19
22| In D14 D 06 In | 21 22| Out D14 D 06 Out| 21
24| In D 15 D 07 In | 23 24| Out D 015 D 07 Out| 23

2 separateEinspeisungerfir die Ausgange:
1 \cclO1fiir DOObisDO7
1 \eclO2fiir D08bisD15

19.3. Hardware Beschreibung

Digitale Eingange

Digital Input

[2k2]

L
10nF I

Digitale Ausgange

Die Speisung der digitalen HigBide /J:V“ 1
Ausgéange erfolgt extern. Es gibt zvssiparate 4| N-Kanal

Speisungen. :I N

Vce 101 versorgt D 00 bis D 07 T _T_ {___>Digital Output
Vcc 102 versorgt D 08 bis D 15 ImF
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19.4. Lieferbare Varianten

Beschreibung

611042400 CORIO 16 digitale Einund 16 digitale Ausgange
2A max, Kurzschlussfest
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20.

20.1.

CORIIO (Isolierte Digitale 10)

CORIIO 611246500

Die CORIO Karte bietet insgesamt li2olierte Ein-
gange und 12 isolierte Ausgange. Diad®ind von der
CORKnotenspeisung galvanisch getrennbieKarte
kannbeispielsweise dann eingesetzt werden, wenn
Ein oder Ausgange auf einem anderen Potenzial lie-
gen als die CORnNotenspeisung selbst.

Technische Daten

Isolierte Eingange

Anzahl Eingange 12

Max. Eingangsspannung 32 Voc
Schaltschwelle 12+10% Voc
Grenzfrequenz EingangSiefpassfilter 800 Hz
Anzahl Ausgange 12

Max. Ausgangsstrom pro Ausgang 1 A

Max. Schaltspannung 32 Voc
Max. Stromaufnahme @24V Knogeisung| 200 mA
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20.2. Steckerbelegung

X1

X2

113 719 111]13]15)17]|19|21|23 1|131517]19]11]13)15)17]|19]21)23
214 8110]12]14]116]|18]|20|22)24 214]16]|8]10112|14]116]18]20]|22])24
x2
Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr
2| In +D 01 +D 00 In | 1 2 | Out +D 01 +D00 | Out| 1
4| In -D 01 -D 00 In | 3 4 | Out -D 01 -D 00 Out| 3
6| In +D 03 +D 02 In | 5 6 | Out +D 03 +D02 | Out| 5
8| In -D 03 -D 02 In | 7 8 | Out -D 03 -D 02 Out| 7
10| In +D 05 +D 04 In | 9 10| Out +D 05 +D04 | Out| 9
12| In -D 05 -D 04 In | 11 12| Out -D 05 -D 04 Out| 11
14| In +D 07 +D 06 In | 13 14| Out +D 07 +D 06 Out| 13
16| In -D 07 -D 06 In | 15 16| Out -D 07 -D 06 Out | 15
18| In +D 09 +D 08 In | 17 18| Out +D 09 +D 08 | Out| 17
20| In -D 09 -D 08 In | 19 20| Out -D 09 -D 08 Out | 19
22| In +D 11 +D 10 In | 21 22| Out +D 11 +D 10 Out| 21
24| In -D11 -D 10 In | 23 24| Out -D11 -D 10 Out| 23
20.3. Hardware Beschreibung
Digitale Eingange
TLP281
) 7Kk2 + Digital Input
T &5l
: E"V 32 . i .-,.-_IHOHF - Digital Input

Digitale Ausgange

20.4. Lieferbare Varianten

+3.3V

PVGE12

4 + Digital Output

| Z%
* - Digital Output

Beschreibung

611246500

CORIIO

12 isolierte digitale Einund Ausgéange
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21. CORPTC (Peltier Endstufe)

CORPTC 6111434xx

AmCOPRPTCGModulkdnnenbiszweiPeltier-Elemente
angeschlossenwerden. Die Temperaturregelung
erfolgt Uber PT-100Messwiderstdnde Das Peltier-
Hement kann fir Heizungund Kihlung verwendet

werden.
21.1. Technische Daten

Anzahl Leistungausgange 1 oder 2 (siehe auch6.5auf Seite61)
Ausgangsspannung +48 vV
Ausgangsstrom 1 Kanal 10 A
Ausgangsstrom 2 Kanal 5 pro Kanal A
Einspeisung Vcc PWR 18...48 vV
Maximale Stromaufnahme Vcc PWR 10 A
Anzahl PTL00 Eingange 4

Messbereiche -80 ...460 °C
Samplingrate 100 Hz
Auflésung 0.02 K
Genauigkeit? 0.5 K
Full scale drift 5 ppm/K
Anschlusstechnik 4-Leiter

Aufwarmzeit 15 min
Max. Stromaufnahme @24V Knowgreisung| 150 mA

1) Die Genauigkeit des RPT00 Widerstandes ist in dieser Angabe nicht beriicksichtigt

11.02.2026 Rev 453 98



D INDEL

COPRHardware

21.2. Steckerbelegung
1131517]9](11]13]15)17]19]21]23 113]15]17]9]11]13]15)17]19]21]23

[2 416 81012141618202224][2 416 81012141618202224]

L |
Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr
2 | Out A 01 A 00 Out| 1 2| In | VeccPWR| VccPWR| In | 1
4 GND GND 3 4 GND GNP 3
6| In +A 01 +A 00 In | 5 6 | Out| PWRBO PWRAO | Out| 5
8| In -A 01 -A 00 In | 7 g8 | Out| PWRB1 PWRAL1l | Out| 7
10| Out A 03 A 02 Out| 9 10 GND GND 9
12 GND GND 11 12| In Vcce 10 Vcce 10 In | 11
14| In +A 03 +A 02 In | 13 14 GND GND 13
16| In -A 03 +A 02 In | 15 16| Out D01 D 00 Out | 15
18 Shield Shield 17 18| Out D® D@ Out | 17
20 GND +24V Out | 19 20 GND GND 19
22| In D01 D 00 In | 21 22 GND GND 21
24 Shield Shield 23 24 Shield Shield 23

1) Furdie SpeisungmiissenzweiPinsparallelverwendetwerden.

MaximaleStrombelastungeinesPins(Kapitel5.3.1)
21.3. Hardware Beschreibung

PT-100

Die PT100 Messfuhler werden Gber@rahieitungen direkt an das Modul angeschlossen. Um Fehler

durch Eigenerwarmung zu vermeiden, fliesst der Messstrom nur wéahrend der Messung. Zwei prazise Refe-
renzwiderstande, deren Eigenschaften im EEPROM gespeichert werden, sind flr den automatischen Null-

punkt- und FullscaleAbgleich auf dem Modul eingebaut.

Digitale Eingédnge

10nF

I
L

[ 2k3}

nF

I
__|Digital Input
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Digitale Ausgéange

D.i.e Speisung der digitalen HigBide Aus- ~Jvec 10
gange erfolgt extern.

Vcce 10 versorgt D 00 bis D 03 H# N-Kanal

)

[” > Digital Output

InF

[ 221

L
I

21.4. Anschlussbeispiele
Bei der Verdrahtung ist zu berlcksichtigen, dass beim @GR Modul eine positive Spannung zum Hei-
zen und eine negative zum Kihlen ausgegeben wird. Bei den Pefffementen wiederum, wird oft eine
positive Spannung zum Kihlen angegeben.

CORPTC 1 Kanal
Beim 1 Kanal PTC Modul missen die

Ausgange PWRAO und PWRBO bzw. D _ —LPWRAO
PWRA1 und PWRB1 kurzgeschlossen — :[PWR_B 0
werden. Maximale Strombelastbarkeit + L
an einem Anschlus®in siehe Kapitel [‘_@]
5.3.1
N - PWR_A1
&) y T
PWR B 1
| —

CORPTC 2 Kanal

PWR_A O

PWR_B 0

®
O
r

[

PWR_A 1

PWR B 1

®
0%
r

21.5. Lieferbare Varianten

Beschreibung

611143410 COPRPTC 1x10A 1 Kanal PeltieflHement Endstufe
611143400 CORPTC 2x5A 2 Kanal PeltielHHement Endstufe
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22. CORMC2 (Moving CoiEndstufe)

CORMC2 611143440

Das COMMC2 wurde speziell fir die Ansteuerung
von Moving Coils entwickelt. Die Elektronik basiert
auf dem COFPTC.

Dieses Modul kann mit zwei AusgangsstrémbBA Bild
oder bei Parallelschaltung mit einem Aus-
gangstrom +- 10A betrieben werden. DEBWM
Ausgangsignalvird zusatzlich gefiltert, dass keine
PWM Frequenzen auf der Spule sichtbar sind.
Die Regelung wird miels A-Reglerausgefihrt

22.1. Technische Daten

Anzahl Leistungausgange 1 oder 2

Ausgangsspannung +48 Voc
Ausgangsstrom 1 Kanal =10 A
Ausgangsstrom 2 Kanal +5 pro Kanal A
Einspeisung Vcc PWR 18...48 Voc
Maximale Stromaufnahme Vcc PWR 10 A
Aufwarmzeit 15 min
Max. Stromaufnahme @24V Knowgeisung| 150 mA
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22.2. Steckerbelegung

X1

X2

113]15])17]9]11113)15417]19]21)23 11315])17]19]11]113)15)17]19)21]23
[2 416 81012141618202224][2 416 81012141618202224]
x2
Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr
2 1 2| In +PWR +PWR In | 1
4 3 4 GND GND 3
6 5 6 | Out -Pout0 +Pout0 | Out| 5
8 7 8 | Out -Poutl +Poutl | Out| 7
10 9 10 GND GND 9
12 11 12 11
14 13 14 GND GND 13
16 15 16 15
18 Shield Shield 17 18 17
20 GND +24V Out | 19 20 GND GND 19
22 21 22 GND GND 21
24 Shield Shield 23 24 Earth Earth 23

X1:Anschluss in der Regel nicht verwendet

22.3. Anschlussbeispiele
Siehe CORPTC Kapitep1.4

22.4. Lieferbare Varianten

Beschreibung

611143440 CORMC2

2 KanalMoving-Coil Endstufe
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23. CORPVC (Programmierbare Spannungsquelle)

CORPVC 611143800

Das CORPVC ist eine frei programmierbare Span-

nungsquelle mit konfigurierbarer Strombegrenzung.
Der Spannungsbereich betragt O bis 50V, der Strom
bereich 0 bis 15A. Beim Uberschreiten des konfigu-
rierten maximalen Stroms wird der Laststrom auf

den entsprechenden Webegrenzt. Das Ansprechen ‘l aand
der Strombegrenzung kann tber die Software er-

kannt werden.

23.1. Technische Daten
Ausgang ‘
Anzahl Leistungausgange 1
Ausgangsspannung 0 bis 50 Vbe
Max. Ausgangsstrom 15 A
Auflésung 16 Bit

Eingang

Eingangsspannung

Modul

Max. Stromaufnahme @24V Knotgeisung

l]% Hinweise:

1 Das COHPVC kann nur mit dem CEHPPAS mit der Option PVC betrieben werden. Es muss direkt an
das CORPAS Modul verbaut werden
1 Pro COFPVC Modul werden, aufgrund des Kuhlkdrpers, zwei SBs bendétigt.
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23.2. Steckerbelegung

Bezeichnung Pin Nr. Beschreibung
1 -Vout
X1 2 +Vout

Bezeichnung Pin Nr. Beschreibung
1 +Vin
X4 2 -Vin
3 Erde
23.3. Lieferbare Varianten

Beschreibung

611143800 COPRPVC Einstellbare Spannungsquelle 150\hg,
oder einstellbare Stromquelle 45A

23.4. Zubehor

Beschreibung

611143601 CORPAS PVvC Passiver GinLindSlaveBuskoppler fr
CORModule, 5VPS, 3.3VPS
Spezial Version fir COPVC
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24.

24.1.

CORPIEZO (PiezeEndstufe)

CORPIEZO 611346900

Das CORPIEZO Modul besitzt zwei Piezndstufen.
Die nétige Zwischenkreisspannung wird entweder
mittels StepUp Schaltung vom Modul selbst gene-
riert oder extern eingespiesen. Sobald die Nenn-
spannung an Vcc anliegt ist die Stéfp Schaltung
aktiviert und die UccSpannung wird generiert. Der
Leistungsteil ist von der Logik isoliert.

Technische Daten

Endstufen und Zwischenkreis ‘

Anzahl Endstufen 2
Max. Dauerleistung total (beide Endstufen) © W

Zwischenkreisspannung mittels integriertey 150 Voc
Step-Up Schaltung

SlewRate 30 V/ms
Zwischenkreiskapazitét 66 uF

Nennspannung Einspeisung Vc24V 24 Vbc

Nennspannung EinspeisunBIEZOUcc 24 ...180 Vb

Max. Stromaufnahme @24V Knotgreisung| 200 mA
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24.2. Steckerbelegung

X1 X2

113]15])17]9|11]13}15]17]19|21]23 113]15])7]9|11]13]15]17]19|21]23

21416]8]10]12]14]16]18]20]22|24 214|6]|8|10]12]14]16]|18)20]22]24

Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr
2 1 2| Out| POutO POut0 | Out| 1
4| In Ve 24V Vec 24V | In | 3 4 3
6 PIEZO_GN| PIEZO_GN 5 6 PIEZO_GN| PIEZO_GN 5
8 7 8 7
10 9 10 9
12 i 12 11
14 13 14| Out| POut1 POutl | Out| 13
16 PIEZO_GN| PIEZO_GN 15 16 15
18 17 18 PIEZO_GN| PIEZO_GN 17
20| In | PIEZOUcc| PIEZOUcc| In | 19 20 19
22 21 22 21
24 Shield Shield 23 24 Shield Shield 23

@ Hinweise:

1 Der Niederspannungsteil ist vom restlichen CO®dul Isoliert
1 Das CORPIEZO benétigt aufgrund des Kuhlkorpers zwei CEIBts

24.3. Niederspannung

zwingend vom Anwender einzuhalten. Bei Bertihrungen mit Niederspannungen besteht die Gefahr von
Tod oder schweren gesundheitlichen oder materiellen Schaden. Die in t€hfil.5beschriebenen Mass-
nahmen zum Schutz gegen Berihren elektrischer Teile mussen zwingen eingehalten werden.

a Beim COFPIEZO treten Spannungen im Niederspannungsbereich auf. Die Niederspannungsrichtlinie ist
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24.4. Anschlussbeispiele

Anschluss zweier PiezeElemente und Step-Up Speisung

COP-PIEZO X1
Ucc
19, 20
Jail PIEZO_Ucc
k15 16
~ " PIEZO_GND
vl A
| 34 vee 24v
Step-Up -
X2
— ~1 Pouto
D 2 o
POUt 0
5 (= —>
§_ ~° PIEZO GNI (’\!’/
= = —>
~ 8 PIEZO GNE
|| =
v
L[i}cc
— (e POUt1
> ~ 14
POut 1
§ S TN
—_
3 ~ 17 pIEZO GNI ‘ l | i
Kz (= - —_—
~ 18 PIEZO_GNJj
|| %7 =
N Shield L .
= ¢
24.5. Lieferbare Varianten

Beschreibung

611346900 COPRPIEZO 2 x Piezo Endstufen, bis max. 150V,
Total 5W
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25. CORSIO (Serielle 10 Schnittstellen)

CORSIO 611246100

Das CORSIO Modubietet die Méglichkeit, bis zu vier
SIO Schnittstellen in das Indel System einzubinden.
Die Pegel jeder einzelnen Schnittstelle kann mittels
Software als RS232 oder RS422/RS485 konfiguriert
werden. Mit diesem Modul kdnnen beispielsweise
Bedienpanels, Kameas, Sensoren und weitere
Fremdgerate in das Indel System eingebunden wer-

den.
25.1. Technische Daten
SIO
Anzahl Schnittstellen
RS232
Baudrate bis 115200
Datenbits 7,8
Stoppbits 1,2
Paritybit gerade, ungerade, kein
HardwareHandshake DSR, DTR
Maximale Kabellange 2 m
RS422/RS485 ‘
Baudrate bis 115'200
Datenbits 7,8
Stoppbits 1,2
Paritybit gerade, ungerade, kein
HardwareHandshake kein
Maximale Kabellange 1200 m

Max. Stromaufnahme @24V Knotgeisung| 200 mA
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25.2. Steckerbelegung
113 719|11|13)15)17]19|21)23 113]15]17]9]11]13]15)17]19]21]23
[2 4 81012141618202224][2 416 81012141618202224]
Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr
2| Out| SIO1DTR SIO0DTR Out| 1 2| Out| SIO3DTR SIO2DTR Out| 1
4 | Out| SIO1Tx SIO0OTx | Out| 3 4 | Out| SIO3Tx SIO2Tx | Out| 3
6| In SIO1Rx| SIOORx| In | 5 6| In SIO3Rx| SIO2Rx| In | 5
8| In SIODSR| SIOODSR In | 7 8| In | SIO3DSR SIO2DSR In | 7
10 GND GND 9 10 GND GND 9
12| Out +5V +5V Out| 11 12| Out +5V +5V Out| 11
14 Shield Shield 13 14 Shield Shield 13
16 15 16 15
18 17 18 17
20 19 20 19
22 21 22 21
24 Shield Shield 23 24 Shield Shield 23
25.3. Anschlussbeispiele
RS232
COP-SI0O X1, X2 RS232 connection Periphery
<= Tx >< C-——Tx
(= Rx C——— Rx
C— DTR (—-— DTR
C_ DSR >< (—-_ DSR
ISL3332
-h C= GND C———GND
. C Shield g, o C d
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RS422
=A =AF=J 0l1lvee 4=J: AF<MF? EMKK =AE O0=; =AN=
angebracht werden.
‘ COP-SIO X1, X2 RS422 connection Periphery
C— DSR él C—-— Tx+
(e RX >C<>C<>C<\/<x (a
(= {= Tx-
C_ DTR C‘@ Roc#
ISL3332
_%_—_C Shield C—I— Shield
25.4, Lieferbare Varianten

Beschreibung

611246100 CORSIO

4x SeriallO, RS232, RS422,
2400...115'200Baud
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26. CORLVDSLow Voltage Differential Signaling Interface)
CORLVDS 611144500
Das COR.\VDS Modulurde speziell fur die Anbindung
eines Lightning Il Servo Drivers iiber den-8& von
Cambridge Technology entwickelt. Der &&is auft
seriell iber ein 46Pol Fachbandkabel (MLVDS)
Es werderB Kanale 82Bitmit einer Taktfrequenz von
24MHZzibertragen Diesergibt eine Abtastrate von
93.75kHzro Achse
26.1. Technische Daten
Anzahl Schnittstellen 1
Clock Frequenz 24 MHz
Datenbits 32 Bit
Kanale 8
Abtastfrequenz 93.75 kHz
Maximale Kabellange 2 m
Max. Stromaufnahme @24V Knotgeisung| 200 mA
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26.2. Steckerbelegung
Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr Nr| Dir Bez
1 GND GND 21 1 +5V
2 +CMD_CIK -CMD_Clk 22 2 Inp-0
3 GND GND 23 3 Inp-1
4 +CMD_FS -CMD_FS 24 4 Inp-2
5 GND GND 25 5 Inp-3
6 +CMD_D| -CMD_D 26 6 GND
7 GND GND 27
8 +Clk_En -Clk_En 28
9 GND GND 29
10 30
11 31
12 GND GND 32
13 +COM -COM 33
14 GND GND 34
15 +Stat_D -Stat_D 35
16 GND GND 36
17 +Stat_ FS| -Stat FS 37
18 GND GND 38
19 +Stat_Clk| -Stat Clk 39
20 GND GND 40
26.3. Lieferbare Varianten

Beschreibung

611144500 CORLVDS LVDSInterface
Abtastrate: 93.75kHz
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27.

27.1.

ISy

CORHIL (Hilscher Modul)

COPRHIL 611143100

Mit dem CORHIL Modul kénnen diverse Hilscher
Module in das Indel System eingebunden werden.
Dadurch ist es moglich die C&Mattform mit diver-

sen FeldbusSystemen auszustatten.

Technische Daten

Interfaces ‘

Anzahl Steckplatze fir Hilscher CaG¥#Mo-
dule

1

Unterstitzte FeldbusSysteme

f
f
f
f
f
f
f
f
f
f
f
f
f
f
1

Sercos lll Master
Sercos Il Slave
EtherCat Master
EtherCat Slave
Profinet 1/O Master
Profinet 1/0O Slave
CC Link Slave
Profibus DP Master
Profibus DP Slave
CANopen Master
CANopen Slave
DeviceNet Master
DeviceNet Slave
EtherNet/IPMaster
EtherNet/IPSlave

DebugSchnittstelle

Seriell, USB

Max. Stromaufnahme @24V Knomisung Abhanglg von eingesetztem Hilschédodul

Hinweise:

9 DasCOPHILkannnuraneinemaktivenMager, CORMAS CORMASDetriebenwerden. DasModul
musszudemdirekt nebendem Mager platziert werden.

= =

DadModulbenétigtaufgrunddeszusatzlicherHilscheModulszweiCORSIats
ProCORKnatenkannnureinCORHILeingesetztverden.

9 DasHilscherModulist NICHTBestandteilder Lieferung.
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27.2. Steckerbelegung

INDEL AG
Status LED von Hilscher Modul [T srscom
Adressschalter ;:15
bebug — Modulspezifischer
use [ Feldbusstecker

Hilscher Debug-Schnittstelle (USB) --—---""""'|:| Bus

Debug

RS232
Hilscher Debug-Schnittstelle (SI0) — |

C96- HIL

27.3. Lieferbare Varianten

Beschreibung

611143100 COPRHIL Tragerplatine fur HilscheiModule der
Baureihe COMK und COMC
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28.

28.1.

CORLCR (Messbrucke fur L, C und R)

CORLCR 611246300

Das COR.CR ist eine Messbrucke fur préazise Indukti-
vitat (L), Kapazitat (C) und Widerstand (R) Messungen.
Fur die Messungen kann zwischen serieller oder pa-
ralleler Ersatzschaltung gewahlt werden. Die Mess-
spannung kannt 2\kusannehmen. Ausserdem kann
zur Messspannung ein Bias Offset vbt0V Uberla-
gert werden.

Nebst der L, C und R Messung, kann mittels Gleich-
spannung auch eine Diode ausgemessen werden.

Technische Daten

LCR Messanschliisse

Anzahl Messeingange 1

Messfrequenzen y  AK BeyyHz
Messspannungen 2 Vkus

Bias Offsetspannungen +10 Vbc
Eingangsimpedanz (HPC und LALC) 1 %79

Sampling Rate 25 MHz
5A<=JKLO9F<k O{Rs=QA; @ ©?/05 %
Widerstand: Bereich@ : A KRs_&C ? 0.1 %
5A<=JKL9F<k =Rp A, @ eg03 %
Widerstand: Bereichi?  : &+ R((R@ Q 0.8 %
Kapazitat: Bereich 100pF bis 16Ep_D 1.0 %
Kapazitat: Bereich AF bis 100nkCp_D 0.3 %
Kapazitat: Bereich 100nF bis 10¢Es_D 0.2 %
Kapazitét: Bereich 10F bis InF(Cs_D, 100Hz 0.8 %
Induktivitat: BereichluH bis 1aH (Ls_Q 5.0 %
Induktivitat: Bereich10uH bis 10mHLs_Q 1.0 %
Induktivitat: Bereich 10mH bis 5i.p_Q 1.0 %

1) Die Messgenauigkeit wird angegeben als relativen Fehler zur Hameg LCR Bridge. (HM8118)
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28.2.

Temperaturverhalten 2

:

5A<=JKL9F<k ©7? 0.4 0.1 0.1 %
5A<=JKL9F<k ©uyycC? 0.2 0.15 0.2 %
Kapazitat: 100nF 0.8 0.4 0.15 %
Kapazitat: 10uF 0.3 0.15 0.01 %
Induktivitat: 3uH 6.0 0.7 2.0 %
Induktivitat: 5H 0.4 0.2 0.15 %

Driftverhalten 2

Max. Stromaufnahme @24V Knotgrei-
sung?

1.0

5A<=JKL9F<k ©67? 8=AL : AK |14 h
Noise 0.1 %
5A<=JKL9F<k ©uyycC? 8=AL : AK [>48 h
Noise 0.025 %
Kapazitat: 100nF 8=AL : AK |>48 h
Noise 0.014 %
Kapazitat: 10uF 8=AL : AK |42 h
Noise 0.015 %
Induktivitat: 3uH 8=AL : AK |22 h
Noise 1.2 %
Induktivitat: 5H 8=AL : AK |17 h
Noise 0.015 %

2) Die Temperaturdifferenz wird angegeben als relative Differenz zwischen drei verschiedenerd.CRP

Knoten.
3) "9K "JA>LN=J@9DL=F
ferenz beim Noise.

4) Die maximale Stromaufnahme héngt stark vom angeschlossenen DUT ab.

Hinweis zum Gebrauch

OAJ K<

9F?=:

F

EALL=DK 8=AL

Das COR.CR muss bei Betriebstemperatur (15min nach Power on) abgeglichen werden.
1 Ein Abgleich soll mindestens alle 12h erfolgen.

1 Nach einem Neustart oder nach Verdnderungen am Messaufbau muss Zwingend abgeglichen wer-
den. Als Veranderung gilt: Tauschen der Messsonden, Auswechseln von Messkabeln oder neu Platzie-

rung des Messaufbaus.
Umgebungstemperatur konstant halten.

1 Falls méglich Umgebungstemperatur bei 20°C konstant halten.

Fur sehr genaue Messungen das GIOER mit Referenzbauteilen abgleichen.
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28.3. Wartung und Kalibrierung

Um die Richtigkeit der Messwerte zu garantieren, wird empfohlen die €GR jahrlich zu kalibrieren.
Daflr mussen die Geréte an die Firma Indel AG zuruckgeschickt werden.

28.4. Steckerbelegung
X6 X7 X8 X9
O] O, O] (O,
Hc Hp Lc Lp

Hc: High current
Hp: High potential
Lc: Low current
Lp: Low potential

28.5. Lieferbare Varianten

611246300 CORLCR 1x Messeingang fur L, C, R und Diode
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29. CORIT (Thermocouple / Pulsator / PWM / LVDT)
CORIT 611144600
Das COHT ist ein Universalmodul, welches die Mog-
lichkeit bietet, Thermocouple Elemente, Messbrii-
cken und LVDT Sensoren zu betreiben und auszume
sen. An den PWAAusgangen kénnen LEDs via PWM
Modulation angesteuert werden, um Blitzlichter zu
erzeugen. Die hochaufienden Pulsatoren kommen
beispielsweise fur die Ansteuerung von Dispenser
zum Einsatz.
29.1. Technische Daten
Anzahl Ausgénge 2
Spezifikation Pulsator Siehe Kapitell8.3
Max. Ausgangsstrom 24V Ausgantfe 50 mA
Ausgangswiderstand ROUT 6.875 6
PWM ‘
Anzahl Ausgange 6
Ausgangsstrom IMAX pro Ausgang 2.5 A
PWMFrequenz 20 kHz
Auflésung 16 Bit
Schutz Interne Strombegrenzung, Ubertemperatur
Typ Open Drain Ausgang
LVDT Sensoren ‘
Anzahl 2
Unterstiitzte LVDT Typen Mahr
Messbereich +0.01,#0.1,+1,+10 V
Messbriicke
Briickenspannung 4.5 \
Anzahl Messeingange 2
Messbereich +0.01,+0.1,£1,£10 \%
Aufldsung 16 Bit
Drift 50 ppmM/K
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Thermocouple Eingénge

Trigger Eingang

Anzahl Eingange 4

Temperaturabgleich Intern oder mittels PT100 Sensor am CQRecker
Spannungsbereiche £0.025£0.25,x2.5 \Y
Konfigurierbares SoftwareFilter 100 ms

Anzahl Eingénge 1

Nennspannung 5 Vb
Schaltschwelle negativegoing <1 Voc
Schaltschwelle positivegoing >3 Voc

Modul ‘
Aufwarmzeit 15 min
Max. Stromaufnahme @24V Knotggeisung| 300 mA

1) Ohne externe Speisung Vcc PULS sind die PALSange intern mit 5V gespiesen.
2) Die PULSAusgange sind nicht kurzschlussfest
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29.2. Steckerbelegung
X1 X2
113 719]11]13)15]17]19|21)23 315 9 |11]13]15)17]19]21]23
[2 4 81012141618202224][ 416 81012141618202224]
L | |
Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr Nr| Dir Bez Bez Dir | Nr
2| In -PT100 +PT100 | In | 1 2 | Out| -Vcc LVDT( -Vec LVDT] Out | 1
4 Shield Shield 3 4 In -LVDT O -LVDT 1 In 3
6 In +TCO +TC1 In 5 6 In +LVDTO| +LVDT1| In 5
g | In -TCO -TC1 In | 7 g | Out|+Vcc LVDT( +VccLVDT] Out| 7
10 Shield Shield 9 10 Shield Shield 9
12| In +TC 2 +TC3 | In | 11 12| out| PWMO | +PULSUcc| In | 11
14| In -TC 2 -TC3 In | 13 14| Out| PWM1 PULSO | Out| 13
16| Out| -Vcc MBO| -VccMB1| Out| 15 16| Out PWM 2 PULS 1 | Out| 15
18| In -MB 0 -MB 1 In | 17 18| Out| PWM3 | -PULSUcc| In | 17
20 In +MB 0 +MB1 | In |19 20| Out| PWM 4 GND In | 19
22| Out| +VccMBO| +VccMB1| Out| 21 22| Out PWM 5 Trigger In | 21
24 Shield Shield 23 24 Shield Shield 23
29.3. Hardware Beschreibung

PWM Outputs

Die PWM Ausgand@nnen via Software auch als DAC angesteuert werden. Normalerweise werden diese

mit 20kHz betrieben. Die gemeinsame Frequenz kgedochauch angepasst werden.

T PWM
i L
4' My N-Kanal Im':
=
- GND
|
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Pulsator-Ausgange

Die 2 Pulsator Ausgange kdnnen mit 5...24V betrieben werden. Die Speisung Vcc PULS versorgt die Aus-
gange PULS 0 und 1. Wenn an Vcc PULS keine Speisung anliegt, werden die Ausgéange intern mit 5V ge-
spiesen. Die Leitungen fur die Pulsat&wusgange mussen gektmt verlegt werden.

Der Schirm muss vor dem C@®odul mit einer rundum kontaktierende Schirmbride auf die Montage-

platte aufgelegt werden. Es ist auf eine gute Verbindung zwischen den-GhHghliissen des Moduls und

dem Ground der 24V, bzw. der Vcc PULS Speisung zu achten.

+5V =
‘/'iK I 1nF
Dll T 1 K]—0L<> +PULS_Ucc
Schottky Ferrit Schottky
—
P-Kanal
—= 7~
! Foutl—e [ > PULS
'_ L
—{ W N-Kanal -_|-1 OnF
—
-I > -PULS_Ucc
—— I‘]nF
Thermocouple Eingénge
+15Y
100M
+—{10k } > +TC
10nF 1M

11.02.2026

Rev 453 121



'@ I N D E L COPHardware

29.4. Anschlussbeispiele

Messbricke
+Vec_MB[
»
+MB
-MB 1
5

-Vee_MH >
|

LVDT Sensoren

+Vee_LVDT[

-Vee_LVD |

+LVDT |
-LVDT ]
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29.5.

LED an PWM Ausgang
Single line

PWM < > [Rn ]

GND

Lieferbare Varianten

| Label | Option | Beschreibung

1 4 Thermocouple Elemente mit Ausgleichsmessun
 2LVDT Sensoren

1 2 Pulsator Ausgénge mit 1us Auflésung

1 6PWM (LED)

611144600
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30.

30.1.

CORVC8(Wegeventil Ansteuerung)

CORVG3 61205780

Das COR/C8 Modul eignet sich hervorragend fiir die
Ansteuerung von elektromagnetischewegeventilen.
Pro COPV/C8 kdnnen &entileangesteuert werden.
Der Pulsgenerator arbeitet mit einer Auflésung von
einerMikrosekunde. Frequenz, Pulslange, Pulsanza
sowie Schakt und Haltstrom sind konfigurierbar.

Technische Daten

Ventilansteuerung

AnzahlISchnittstellen 8

Einspeisung 24 Vo

Max. Dauerstrom pro Ausgang 1 A
Max. Schaltstrompax 4 A
Schutz: Kurschluss, Ubertemperatur

Max. Stromaufnahme @24V Knosgeisung| 200 mA
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